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DIRECCION GENERAL
DE SERVICIOS ADUANEROS

CONTRATO PARA EL SUMINISTRO DEL SERVICIO
DE INSPECCION NO INTRUSIVA

Nosotros, EDDY FRANCISCO MEDRANO SOTO, mayor de
edad, economista, soltero, nicaragiiense, con domicilio y residencia
en la ciudad de Managua, con cédula de identidad nimero cero,
cero, dos, guidn, tres, uno, cero, cinco, cinco, cuatro, guién, cero,
cero, cero, dos, te (002-310554-0002T), procediendo en nombre
y representacién de la Direccién General de Servicios Aduaneros
de la Repiblica de Nicaragua, en calidad de Director General
nombrado en dicho cargo mediante acuerdo ministerial nimero
cero, dos, guién dos mil siete (02-2007) del once de enero del afio
dos mil siete, y que integra y literalmente dice: “Acuerdo
Ministerial No. 02-2007. El Ministro de Hacienda y Crédito
Publico de la Republica de Nicaragua, en uso de sus facultades
que le confiere el articulo nueve de la Ley N° 339, Ley Creadora
de la Direccion General de Servicios Aduaneros y de reformas a
la Creadora de la Direccion General de Ingresos”, publicada en
“La Gaceta”, Diario Oficial N° 69 del seis de abril del afio dos
mil. ACUERDA: PRIMERO: Nombrar a partir de esta fecha al
Licenciado Eddy Francisco Medrano Soto, Director General de
Servicios Aduaneros, con las funciones y facultades que le
corresponden de conformidad con las Leyes. SEGUNDQO: Dejar
sin efecto cualquier nombramiento con anterioridad a la
suscripciondel presente acuerdo. TERCERO: El presente acuerdo
surte efectos parafinesde Ley, apartir de estafecha, sin perjuicio
de su posterior publicacion en “La Gaceta”, Diario Oficial. Dado
en la ciudad de Managua, Republica de Nicaragua a los once dias
del mes de enero del ario dos mil siete. Alberto José Guevara
Obregon, Ministro. Hay un sello humedo.” Hasta aqui la
trascripcién del acuerdo ministerial.-La Direccién General de
Servicios Aduaneros es un ente desconcentrado del Poder E jecutivo,
creada mediante Ley N° 339, “Ley Creadora de la Direccién
General de Servicios Aduaneros y de Reformas a la Ley Creadora
de la Direccion General de Ingresos”, publicada en “La Gaceta”,
Diario Oficial N° 69 del 6 de Abril del afio 2000, facultado por la
ley para celebrar este tipo de acto y quien para los efectos de su
identidad en este contrato, en lo sucesivo se denominara
indistintamente: DGA o CONTRATANTE por una parte; y por
otra parte ALVIMER INTERNACIONAL Y COMPANIA
LIMITADA, sociedad mercantil constituida de conformidad con
las Leyes de la Republica de Nicaragua, ante los of icios notariales
del Licenciado Carlos Noel Castrillo Martinez mediante Escritura
Publica Numero Ochenta y Uno (81) de las ocho de la mafiana del
dia seis (6) de Mayo del afio dos mil trece e Inscrita el veintiuno
(21) de Mayo del aiio dos mil trece con No. 44548-B5, de la pagina
72/103;Tomo 1221-BS; Libro Segundo de Sociedades del Registro
Publico de Managua representada en este acto por el Sefior JOSE
JAVIER ARMIJO, mayor de edad, casado, abogado, de nacionalidad
estadounidense, con domicilio y residencia en la ciudad de
Pembroke Pines, Estado de Florida, Estados Unidos de América,
hoy de transito por la ciudad de Managua, portador del pasaporte
estadounidense numero 422087809;en su condicién de

representante legal de la sociedad Alvimer Internacional y
Compaiiia Limitada, acreditada su representacion con el siguiente
documento: 1) Certificacién de Acta Numero Dos (2) de Asamblea
General de Socios, celebrada en la ciudad de Panam4 a las ocho
de la mafiana del dia veintid6s de julio del afio dos mil catorce,
que integra y literalmente dice: “CERTIFICACION. El suscrito
Abogado y Notario Publico, ALFONSO JOSE SANDINO
GRANERA, mayorde edad, casado y de estedomicilio, autorizado
por la Excelentisima Corte Suprema de Justicia para Cartular
durante el quinquenio que expira el dia veintiuno de Enero del
afnio dos mil diecisiete, CERTIFICA: Que en el Tomo I del Libro
de Actas de la Sociedad ALVIMER INTERNACIONAL Y
COMPANIA LIMITADA, del reverso del folio numero dos al
reverso del folio numero tres, aparece el Acta Numero Dos (2) de
Asamblea General de Socios, celebrada en la ciudad de Panamad,
a las ocho de la manana del dia veintidos de Julio del ario dos
mil catorce, la que integra y literalmente dice: ACTANUMEROQO
DOS (2).- ASAMBLEA GENERAL DE SOCIOS. En la ciudad
de Panama, a las ocho de la mariana del dia veintidés de Julio
del aiio dos mil catorce, reunidos los socios de la Sociedad
ALVIM I N

en las oficinas de la Compailia ubicadas en esta ciudad, con el
objeto de celebrar Asamblea General de Socios. Al efecto se
encuentran presentes los socios siguientes: Lasociedad panameria
Alvimer Internacional, S. A., titular del noventay cinco por ciento
(95%) del aporte total, representada en este acto por el serior
Vicente Saldaria Rodriguez, mayor de edad, soltero, Ingeniero, de
nacionalidad panameria y del domicilio de la ciudad de Panama,
Republica de Panama, portador de Pasaporte panamerio Numero
uno seis tres tres siete siete cuatro (1633774), y la Sociedad
panameiiaInversiones Millan International Corporation, S. 4.,
titular del cinco por ciento (5%) del aporte total, representada
enesteactopor elserior Celestino Arauz, mayor de edad, panamerio,
profesor, portador de la cédula de identidad personal No. 1-27-
148. De esta forma se encuentran presentes y representados el
cien por ciento del aporte social suscrito y pagado, por lo que
los socios decidieron constituirse en Asamblea General de Socios
renunciando a las formalidades de la convocatoria y sin objetar
el lugar de celebracion. Por unanimidad de votos preside la
Asamblea, Alvimer Internacional, S.A., representada en este acto
por el sefior Vicente Saldaria Rodriguez, por unanimidad de votos
es asistido como Secretario por Alvimer Internacional, S.A., el
serior Celestino Arauz, declarando el primero abierta la sesion
luego de comprobado por el segundo el quorum de ley y los
respectivos poderes, que se encuentran legalmente extendidos,
procediéndose de la siguiente manera de conformidad con la
Agenda previamente aprobada en este mismo acto: PRIMEROQ:
Luego de ampliamente discutido el tema, por unanimidad de votos
ACUERDAN autorizar al sefior José Javier Armijo, mayor de
edad, casado, Abogado y del domicilio en Pembroke Pines, Estado
de Florida, Estados Unidos de América, portador de pasaporte
estadounidense numero cuatro dos dos cero ocho siete ocho cero
nueve (422087809), con fecha de vencimiento el dos (2) de Abril
del dos mil diecinueve (2019), para que ennombrey representacion
de la empresa concesionaria de los servicios de inspeccion no
intrusiva en los puestos de control de frontera en la Republica de
Nicaragua, pueda suscribir representando a ALVIMER
INTERNACIONAL Y COMPANIA LIMITADA, el Contrato para
el Suministro del Servicio de Inspeccion No Intrusiva de
conformidad con lo establecido en la Ley No. 841 “Ley de
Concesion de los Servicios de Inspeccion No Intrusiva en los
Puestos de Control de Fronteras para la Seguridad Nacional”
publicada en La Gaceta No. 120 del 28 de junio del aiio 2013; y,
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La Ley No. 873 “Ley Reforma y Adicion a la Ley No. 841 “Ley
de Concesion de los Servicios de Inspeccion No Intrusiva en los
Puestos de Control para la Seguridad Nacional” publicada en La
Gaceta No. 131 del 15 de julio del afio 2014. Igualmente podra
suscribir los documentos que se relacionen al proceso de
implantacion de los servicios de inspeccion no intrusiva de
conformidad a las leyes arriba citadas y el Contrato para el
Suministro de Inspeccion No Intrusiva, en los términos establecidos
enlas leyes arriba mencionadas y, los que estime mds convenientes
alos intereses de la compaiiia. Quedando el autorizado facultado
a firmar los documentos publicos y privados que sean necesarios
parala consecucion de su mandato. SEGUNDOQ: La Certificacion
delapresente Actalibradapor el Secretario o por Notario Publico,
servira de suficiente documento habilitante al autorizado para
proceder de conformidad con el acuerdo tomado. No habiendo
mds que tratar, se levanta la sesion, leyéndose la presente Acta
que se encuentra conforme, se aprueba, se ratifica y se firma. (f)
Vicente Saldaria (VICENTE SALDANA RODRIGUEZ).- (f) llegible
(CELESTINO ARAUZ).- Es conforme con su original con la cual
fue debidamente cotejada. En fe de lo cual libro la presente
Certificacion, en la ciudad de Managua, a los veintiocho dias del
mes de Julio del afio dos mil catorce. ALFONSO JOSESANDINO
GRANERA. Notario Pitblico.” Hasta aqui la insercién. Con dicha
certificacién queda facultada la empresa concesionaria para
celebrar este tipo de acto y quien para los efectos de su identidad
en este contrato, en lo sucesivo se denominara indistintamente:
ALVIMER INTERNACIONAL Y COMPAN{A LIMITADA o
EMPRESA; de manera conjunta los suscriptores de este contrato
se denominarénindistintamente “LA PARTE” 0 “LAS PARTES”;
ambos correctamente acreditados y facultados para celebrar esta
clase de contrato, en el pleno goce y ejercicio de los derechos
civiles que asisten a sus representadas, hemos acordado celebrar
lasuscripcién del presente CONTRATO PARA ELSUMINISTRO
DEL SERVICIO DE INSPECCION NO INTRUSIVA, el cual
se sujetard bajo los términos y condiciones contenidos en las
cldusulas siguientes:

CLAUSULA PRIMERA: BASE LEGAL.

El Cédigo Aduanero Uniforme Centroamericano (CAUCA) en su
articulo 6 establece que al servicio aduanero le corresponde la
generacion de informacién oportuna, la fiscalizacién de la correcta
determinacion de los tributos, la prevencién y represiéon cuando
le corresponda de las infracciones aduaneras, asi mismo en su
articulo 9 se estipula que el control aduanero es el ejercicio de
las facultades del servicio aduanero para el anélisis, supervision,
fiscalizacién, verificacién, investigacién y evaluacién del
cumplimiento y aplicaciéon de las disposiciones del Cédigo, su
Reglamento y las demas normas reguladoras del ingreso o salida
de mercancias y medios de transporte del territorio aduanero,
asi como de la actividad de las personas fisicas o juridicas que
intervienen en las operaciones de comercio exterior. Agrega, que
los servicios aduaneros podran utilizar equipos de inspeccién no
intrusivo que permitan realizar inspecciones cuando sea necesario
y de conformidad con los resultados del anélisis de riesgo, con
el fin de facilitar la inspecci6én de la carga o de los contenedores
de alto riesgo sin interrumpir el flujo del comercio legitimo, sin
perjuicio de otras medidas de control que el servicio aduanero
pueda aplicar. Se dispone que el ejercicio de las facultades de
control del servicio aduanero podré ser en forma permanente,
previa, inmediata o posterior al levante de las mercancias y las
mismas se ejercitardn conforme a lo establecido en el Cédigo y
su Reglamento.

El Reglamento del C6digo Aduanero Uniforme Centroamericano
(RECAUCA) en su articulo 5 mandata que al Servicio Aduanero
le corresponden, entre otras funciones: a) Exigir el cumplimiento
de los elementos que determinan la obligacién tributaria aduanera,
derivados de la entrada, permanencia y salida de las mercancias
y medios de transporte del territorio aduanero; b) Exigir el
pago de los tributos; c) Elaborar y aplicar los procedimientos
aduaneros, asi como proponer las modificaciones de las normas,
para adaptarlas a los cambios técnicos y tecnol6gicos, conforme a
los requerimientos del comercio internacional y de acuerdo a los
criterios de simplicidad, especificidad, uniformidad, efectividad y
eficiencia; d) Retener o decomisar en su caso, las mercancias cuya
importacién o exportacién estén prohibidas y tomar las medidas
correspondientes; e) Suscribir, cuando lo estime conveniente,
contratos con auxiliares, instituciones publicas o privadas, para
implementar proyectos de mejoramiento del servicio aduanero, asi
como del uso de infraestructura y capacitacién, entre otros. Y enel
parrafo segundo de su articulo 9 estipula que el manejo operativo
de los equipos de inspeccién no intrusivos podré ser concesionado
por el servicio aduanero o la autoridad estatal que corresponda
previo criterio técnico favorable de la autoridad aduanera.

LaDireccién General de Servicios Aduaneros (DGA)delaRepublica
de Nicaragua, en fiel cumplimiento del mandato establecido en su
ley creadora, la Ley 339, articulos 4 y 5, los cuales la designan
como la institucién que tiene a su cargo la administracién de los
servicios aduaneros para el control y facilitacién del comercio
exterior por medio del desarrollo y mejoramiento constante
de la técnica aduanera y le otorgan funciones y atribuciones
para exigir y comprobar el cumplimiento de los elementos que
determinan laobligacidn tributaria aduanera, tales como naturaleza,
caracteristicas, clasificacion arancelaria, origen y valor aduanero
de las mercancias y los demés deberes, requisitos y obligaciones,
derivados de la entrada, permanencia y salida de las mercancias y
medios de transporte del territorio aduanero; exigir y comprobar
el pago de los tributos; elaborar y aplicar los procedimientos
aduaneros, asi como proponer las modificaciones de las normas,
para adaptarlas a los cambios técnicos y tecnolégicos conforme a
los requerimientos del comercio internacional y de acuerdo a los
criterios de simplicidad, especificidad, uniformidad, efectividad
y eficiencia; ingresar, en el ejercicio de la potestad aduanera, en
establecimientos o lugares en que se desarrollen actividades o
explotaciones relacionadas con las obligaciones aduaneras, asi
como a puertos, muelles, aeropuertos, patios, bodegas y otrossitios
en donde permanezcan mercancias sujetas al control aduanero;
retener o decomisar en su caso, las mercancias cuya importacién o
exportacién estén prohibidas y tomar las medidas correspondientes;
aplicar todos los contratos, acuerdos y tratados internacionales
debidamente ratificados por los Estados Parte, que estén vigentes
en el ambito internacional en materia aduanera y de comercio
exterior; ejercer el control del territorioaduanero asi como aplicar
las politicas de comercio exterior vigentes, conforme al Cédigo,
el Reglamento y demds legislacién aplicable; suscribir, cuando
lo estime conveniente, contratos con auxiliares, instituciones
publicas o privadas, para implementar proyectos de me joramiento
del servicio aduanero, asi como del uso de infraestructura y
capacitacién, entre otros.

El treinta y uno de mayo del afio dos mil trece la Direccién
General de Servicios Aduaneros de la Repiblica de Nicaragua
suscribié con la sociedad mercantil Alvimer Internacional y
Compaiiia Limitada el “CONTRATO PARA EL SUMINISTRO
DEL SERVICIO DE INSPECCIHN NO INTRUSIVA”, contrato
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que fue enviado a la Asamblea Nacional para su ratificacién
y aprobacién. Posteriormente, en la ciudad de Managua, en la
sala de sesiones de la Asamblea Nacional de la Republica de
Nicaragua, a los trece dias del mes de junio del afio dos mil
trece fue aprobada la Ley No. 841, “LEY DE CONCESIHN
DE LOS SERVICIOS DE INSPECCIGN NO INTRUSIVA EN
LOS PUESTOS DE CONTROL DE FRONTERAS PARA LA
SEGURIDAD NACIONAL™, publicada en “La Gaceta”, Diario
Oficial No. 120 del veintiocho de junio del afio dos mil trece; y
de acuerdo con lo establecido en los articulos 16 y 17 reformados
mediante Ley No. 873 Ley de Reforma y Adicién a la Ley No.
841 “LEY DE CONCESI®N DE SERVICIOS DE INSPECCIHN
NO INTRUSIVA EN LOS PUESTOS DE CONTROL PARA LA
SEGURIDAD NACIONAL”, publicada en “La Gaceta”, Diario
Oficial No. 131 del quince de julio del afio dos mil catorce, se
mandata y autoriza a la DGA a modificar el “Contrato para el
Suministro del Servicio de Inspeccién No Intrusiva” conforme los
términos establecidos en la Ley No. 841, y sureforma, y mandado
a publicar en “La Gaceta”, Diario Oficial.

CLAUSULA SEGUNDA: OBJETO DEL CONTRATO.

El objeto de este contrato es regular la implementacién de
soluciones de tecnologia moderna en el campo de la seguridad
para el fortalecimiento del control y niveles de seguridad en las
entradas y salidas en el territorio nacional, mediante la inspecci6n
no intrusiva de Carga, Vehiculos de Carga y Vehiculos de Transporte
Colectivo de Pasajeros por medio de iméagenes radioscOpicas;
para lo cual la EMPRESA adquirira bajo su propia inversion los
Equipos parala inspeccién no intrusiva de cargay los operaré con
el propédsito de escanear y proporcionar imagenes radioscépicas
del contenido de la Carga, los Vehiculos de Carga y Vehiculos de
Transporte Colectivo de Pasajeros a fin de que el CONTRATANTE
pueda en el ejercicio de sus facultades legales interpretar dichas
iméagenes y unilateralmente bajo su propia responsabilidad tomar
una determinacién en cuanto a la disposicién de la misma para
tomar posteriormente la acciones pertinentes segun cada caso.

CLAUSULA TERCERA: DEFINICIONES.

Analista (s) de imagenes: Es el funcionario designado por
el CONTRATANTE, responsable de realizar el anélisis e
interpretacion de las iméagenes radioscOpicas generadas por los
equipos y de dictaminar si estas presentan o no discrepancias en
relacién a lo reportado por el Declarante que hagan que la Carga
o Vehiculo de Carga, merezca ser sujeta a una inspeccién fisica.

Carga: Cualquier tipode Mercanciaquecon prop6sitos comerciales
o no comerciales, embalados en pallets, cajas, bolsas, fardos u
cualquier otra forma de empaque, ingrese o salga del territorio
de la Republica de Nicaragua por cualquier Puesto de Control
de Frontera via aérea, terrestre o maritima de forma individual
o consolidada.

Declarante (s) : Son todas y cada una de las personas ya sean
naturales o juridicas, nacionales o extranjeras, domiciliadas o
no domiciliadas en la Republica de Nicaragua y que realicen
actividades bajo cualquier régimen aduanero, en nombre propio
o a través de un agente de aduana o apoderado especial aduanero,
y que por el giro de sus actividades o actuar particular generen
en el Sistema Informatico Aduanero una Declaracién Aduanera.

Declaracién (es)Aduanera (s): Acto mediante el cual el declarante
en el ejercicio del principio de autodeterminacién y sujetandose
a las formalidades prescritas por la autoridad aduanera, somete
las mercancias a un régimen aduanero.

Dia (s): Se entendera como dia (s), los dias habiles salvo los
casos en que se establezca lo contrario y se aclare que se refiere
a dias calendaria%

Disponibilidad Operativa Anual (DO): Es el tiempo total
expresado de manera porcentual, que indica la prestacion efectiva
del servicio de inspeccién no intrusiva realizado por un equipo
durante un afio.

DGA, Contratante o Concedente: Es la Direccién General de
Servicios Aduaneros de la Repiiblica de Nicaragua, institucién
que tiene a su cargo la administracién de los servicios aduaneros
para el control y facilitacién del comercio exterior por medio
del desarrollo y mejoramiento constante de la técnica aduanera.

DMS: Significa o serefiere a Dataset Management System por sus
siglas en inglés, y es el sistema central de datos y administracion
de lainformaci6n generada y recibida de los equipos de inspeccién
de alta energia, y sirve como herramienta de respaldo, supervisién
y control para centralizar los datos y realizar posibles anélisis
o auditorias posterior al despacho aduanero, de la informacién
proveniente de los mismos.

Exportacién (es): Es la salida del Territorio Nacional de la
Republica de Nicaragua de todo tipo de Mercancias de cualquier
origen con propoésitos comerciales o particulares, ya sea de manera
definitiva o temporal.

Equipo (s): Son los equipos tecnolégicos que se describen en
los Anexos I y II de este Contrato, con los que se llevara a cabo
el servicio de inspeccién no intrusiva a la Carga, los medios de
transporte de Mercancias y de Vehiculos de Transporte Colectivo
de Pasajeros en los Puestos de Control de Fronteras terrestres,
maritimas y aéreas del pais, que se indican en este contrato para
el suministro de los servicios de inspeccién no intrusiva.

Fideicomiso: Es el mecanismo de administracién del Servicio de
Seguridad Aduanera cuyos términosy condiciones se estableceran
de conformidad con la Ley, sus reformas y este contrato.

Horariode Trabajo Aduana Diario (HT): Es el horariosiguiente:

Sitio Lunes a Viernes I Sédbados Domingos
El Espino 16 horas

El Guasaule 16 horas

Las Manos 16 horas

Peifia Blanca 18 horas

Corinto 15 horas

El Rama 9 horas

ACCA Sandino 9 horas | S horas I

Horas de Inactividad Operativa No Justificadas (HIO): Es el
tiempo total anual expresado en horas, durante el cual se suspendi6é
la prestacién del servicio de inspeccién no intrusiva realizado por
un equipo durante el horario de trabajo y de manera no justificada.

Importacién (es): Es el ingreso al Territorio Nacional de la
Republica de Nicaragua de todo tipo de Mercancias de cualquier
origen con propdsitos comerciales o particulares, ya seade manera
definitiva o temporal bajo cualquier régimen aduanero.

Ingresos Brutos: El total de los ingresos por servicios
contabilizados en un periodo contable especifico del primero al
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ultimo de cada mes calendario o del primero al wltimo dia de un
afio, segun el contexto en el cual se aplique, sean estos ingresos
cobrados, y sin haber hecho ningun tipo de deduccién por concepto
de costo o gasto, salvo aquellas deducciones que por concepto
de anulacién de transacciones de ingreso se hayan hecho y estén
debidamente documentadas.

Inspector (es): Es el funcionario de aduana designado por EL
CONTRATANTE, que seresponsabiliza del control de documentos
y vehiculos a escanear que ingresan al drea de espera; operativiza
el flujo de vehiculos en el escéner e instruye a los conductores
de los vehiculos para que realicen las actividades necesarias para
poder ejecutar de forma segura la inspeccién no intrusiva. De igual
manera, una vez inspeccionado el vehiculo se movilice a la zona
de estacionamiento.

LAEMPRESA:Es laempresadenominada Alvimer Internacional
y Compaiiia Limitada que es parte del grupo de empresas que
representan de manera exclusiva a Smiths Detection Inc. con més
de 50 afios de experiencia comprobada en la fabricacién, instalacién
e implementacién de sistemas de seguridad de tecnologia de
punta, ofreciendo la mas amplia gama de soluciones en materia
de controles de seguridad para sus clientes en todo el mundo.

Mercancfa (s): Es todo bien corpéreo o incorpéreo susceptible
de clasificarse o ser clasificado en el Sistema Arancelario
Centroamericano o cualquier otro instrumento que lo sustituya,
que puede ser transportado y destinado a un régimen aduanero.

Proteccién Perimétrica o Zona de Exclusién Radiolégica: Es
lazonade seguridad delimitada en cada administracién de aduana
en donde se establece el perimetro en que se encuentra instalado
el equipo de inspeccién no intrusiva y en la cual se aplican las
medidas de seguridad que permitan realizar la inspeccién con los
equipos instalados, salvaguardando en todo momento la salud
humana y los Equipos.

Proteccién Radiolégica: Son las medidas, controles,
procedimientos y herramientas de seguridad que se establecen para
la proteccién de la salud humana de los operadores y cualquier
otro personal involucrado en la operacién de los Equipos durante
la aplicaci6n de la inspeccién con medios radiol6gicos.

Servicio de Seguridad Aduanera o SSA: Es el que se crea y
define en la Ley No. 841 “Ley de Concesi6n de los Servicios de
Inspeccién No Intrusiva en los Puestos de Control de Frontera para
la Seguridad Nacional” y su reforma emitida mediante Ley 873
“Ley de Reforma y Adicién a la Ley No. 841 “Ley de Concesién
de los Servicios de Inspeccién No Intrusiva en los Puestos de
Control para la Seguridad Nacional”.

Sistema Informatico Aduanero: Es el sistema informatico
aduanero utilizado por la DGA a través del cual se registra,
intercambia y procesa toda lainformacién relacionada a los tramites
y control de 1a llegada, almacenamiento, introduccién, permanencia
y extraccién de mercancias bajo cualquier régimen aduanero.

Sistema Financiero Nacional y/o Sistema Bancario Nacional:
Son todos los bancos e instituciones financieras autorizados por la
Superintendencia de Bancos y de Otras Instituciones Financieras,
querecaudan y administran los pagos de tributos, adeudos, intereses,
multas, o cualquier otro, por conceptos de todas las actividades
realizadas durante las Importaciones, Exportaciones y cualquier
otro régimen de comercio y transito internacional aduanero.

Sistema de Registro de Operaciones de Equipos (SIROE): Es la
metodologia definida para realizar el registro de las operaciones
de los equipos en cada administracién de aduana, con el objetivo
de determinar las horas de inactividad operativas no justificadas,
mediante el registrode las mismas enun libro que llevaré la bitdcora
de operaciones diarias, de conformidad con el anexo numero VI.
El formato establecido en el anexo VI sera referencial y podré ser
modificado de comun acuerdo entre las partes. Los registros que
se anoten en el libro podran ser validados por el reporte interno
de actividades que genera el sistema operativo de cada equipo.

Trénsito Internacional: Consiste en el trafico de Vehiculos
de Carga o Vehiculos de Transporte Colectivo de Pasajeros con
propésitos comerciales o particulares que ingresan al Territorio
de la Republica de Nicaragua en calidad de transito y con destino
a un tercer pais.

Valor CIF: Es el término comercial internacional con el cual se
identifica el precio total de la compra y venta realizada en un
pais de exportacién, que incluye el valor de las mercancias, mas
el costo del flete y seguro hasta el lugar de destino convenido.

Valor FOB: Es el término comercial internacional con el cual se
identifica el precio total de la compra y venta realizada en un pais
de exportacion, que considera el valor de las mercancias puesta
a bordo del vehiculo de transporte, sin incluir ninglin cargo por
seguro o por flete.

Vehiculo (s) de Carga: Es cualquier medio de transporte terrestre
que se utilice para la Importacién, Exportacion, transito, traslado
o transbordo hacia, desde o a través del territorio nacional,
independientemente si estos transportan Mercancias o transitan
vacios o en lastre. También serdn considerados vehiculos de
carga, las plataformas, contenedores, cisternas y similares, estén
en conexién o no, a un medio de transporte.

Vehiculo (s) de Transporte Colectivo de Pasajero (s): Es
cualquier vehiculo terrestre de transporte colectivo de personas,
que con propdsitos comerciales se dirija hacia, desde o a través
del territorio nacional de la Republica de Nicaragua utilizando en
su trayecto una o més fronteras terrestres.

CLAUSULA CUARTA: RESPONSABILIDADES Y
OBLIGACIONES DE LA EMPRESA.

Seran responsabilidades y obligaciones de la empresa, las
siguientes:

1. Instalar Equipos de inspeccién no intrusiva de carga en los
siguientes puestos de control de frontera terrestres, aéreos y
maritimos de la Republica de Nicaragua: 1) Pefia Blanca; 2)
Las Manos; 3) El Guasaule; 4) El Espino; 5) Puerto Corinto; 6.)
Puerto El Rama; y, 7) Central de Carga Aérea en el aeropuerto
internacional “Augusto C. Sandino”.

Realizar la movilizacién o traslado de cualquier equipo desde un
puesto de control de frontera hacia otro, mediante la notificacién
por escrito y anticipada con ciento ochenta (180) dias por parte
de la DGA a la empresa.

Las caracteristicas especificas de los Equipos a ser instalados en
cada puesto de control de frontera son descritas en los Anexos I
y II que forman parte de este contrato.
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2. La EMPRESA construird y/o acondicionara dentro de los
espacios fisicos destinados en los Puestos de Control de Frontera, la
infraestructura requerida ynecesariaparala instalacién, operacién
y conservacién de los Equipos; asi como las vias de interconexi6n
entre las Zonas de Aproximacién, Zonas de Seguridad Radiolé6gicas
ylas Zonas de Estacionamiento de Salida parala espera del resultado
de la inspeccién no intrusiva. El mantenimiento y reparacion de la
infraestructura de ésta drea sera responsabilidad de la EMPRESA.

3. Proporcionar al CONTRATANTE imégenes radioscépicas de la
carga, Vehiculos de Carga o Vehiculos de Transporte Colectivo de
Pasajeros conforme a los términos establecidos en este contrato,
utilizando los Equipos. La responsabilidad de la EMPRESA se
limita inicamente a entregar al CONTRATANTE las imégenes
radioscopicas de la Carga, los Vehiculos de Carga y los Vehiculos
de Transporte Colectivo de Pasajeros seleccionados por el
CONTRATANTE y escaneados por la EMPRESA.

4. Mantener el Equipo en Optimas condiciones para lograr
la capacidad méaxima de desempefio del Equipo a través del
mantenimiento proporcionado por técnicos certificados y de
acuerdo a los estandares de la empresa fabricante, renovandolos
a su propio costo, y cuando sea necesario, re-emplazandolos por
otros construidos por el mismo fabricante u otroque proveaequipos
de igual o mejor calidad.

Losequiposseranre-emplazadoscuandolacalidadde las imagenes
sea inferior a la calidad entregada al inicio de operaciones y dicha
diferencia en calidad no permita la interpretacién oportuna de las
mismas, segin los protocolos de pruebay aceptacién del fabricante.
El mecanismo que se utilizard para verificar la calidad de las
imagenes sera el mismo utilizado en las pruebas de aceptacién y
entrega de los equipos segin los protocolos del fabricante.

5. La EMPRESA procurara utilizar la mayor cantidad de mano
de obra de nacionalidad nicaragiiense y capacitara el personal
nicaragiiense que sea necesario para sustituir en la medida de lo
posible, sin perjuicio de la calidad de la operacién, al personal
extranjero calificado que se contrate en el inicio de las operaciones.

6. La obligacién de la EMPRESA en términos de disponibilidad
de operaci6n y tiempo de servicio serd conforme al Horario de
Trabajo que tiene cada administracién de aduana donde se instalen
los Equipos. El servicio se podra interrumpir por cualquiera de
las siguientes razones: (a) mantenimiento y servicio preventivo
y correctivo segun las especificaciones del fabricante conforme
a lo establecido en el Anexo IV; (b) por instrucciones del
CONTRATANTE; Yy, (c) por caso fortuito o fuerza mayor.

Las interrupciones del servicio por las razones anteriores no seran
consideradas Horas de Inactividad Operativas (HIO) de servicio
al momento de calcular la Disponibilidad Operativa (DO) de los
equipos.

7. Los equipos tendranuna disponibilidad operativade al menos un
noventa por ciento (90%) del tiempo total operacional de acuerdo
al Horario de Trabajo. Las partes acuerdan que el porcentaje
de Disponibilidad Operativa Anual (DO) serd el resultado de
multiplicar el Horario de Trabajo Aduana Diario (HT) de cada
administracién de aduana donde opere un equipo por los dias
del afio (365), restando las Horas de Inactividad Operativa No
Justificadas (HIO), dividiendo dicho resultado entre el Horario

de Trabajo Aduana Diario (HT) de cada administracién de aduana
donde opere un equipo por los dias del afio (365). Este calculo se
expresara de la siguiente manera:

(HT x 365) - HIO

(HT x 365)

8. Los Equipos, las instalaciones y el personal de la EMPRESA
cumpliran conlosrequisitos concernientes alas Zonas de Exclusién
Radiol6gica, los cuales estaran debidamente identificados y
seflalados conforme a los estdndares de seguridad de la empresa
fabricante,la Comisiéon Nacional de Energia Atémicay el Ministerio
de Salud de la Republica de Nicaragua.

9. La EMPRESA apoyard al CONTRATANTE en la seleccién
de los sitios o ubicaciones para la instalacién de los Equipos en
cada puesto de control de frontera, tomando en consideracién
las recomendaciones de la EMPRESA y especificaciones del
fabricante de los Equipos.

10. LaEMPRESA iniciaré losservicios de inspeccién no intrusiva
dentro delos catorce (14) meses siguientes a la entrada en vigencia
del presente contrato, término que estara sujeto al cumplimiento
de todas las siguientes condiciones:

a) A la obtenci6n de todos los permisos aplicables en la Repiblica
de Nicaragua;

b) Ladisponibilidad efectiva de las reas fisicas en los sitios en cada
puesto de control de frontera por parte del CONTRATANTE; y,

c) Que el CONTRATANTE y la EMPRESA conjuntamente
hayan desaduanado los Equipos en un plazo no mayor a treinta
(30) dias calendario, contados desde que arriben al puerto de
desembarque en la Repiblica de Nicaragua.

11. La EMPRESA notificard por escrito al CONTRATANTE
cuando los Equipos ya estén disponibles para instalarse en los
sitios en cada puesto de control de frontera definidos.

12. Antes de iniciarse la prestacion de los servicios de inspeccién
no intrusiva, la EMPRESA capacitard en cada administracién de
aduana en donde se instale un equipo, un total de nueve (9) personas
seleccionadas por el CONTRATANTE para la interpretacion y
andlisis de las imagenes radioscépicas. A requerimiento de EL
CONTRATANTE, LA EMPRESA podré posteriormente capacitar
hasta quince (15) personas anualmente.

13. La EMPRESA sera responsable de implementar las medidas
necesarias tendientes a asegurar la Proteccién Radiol6gica de las
personas involucradas en la operacién del Equipo mediante la
definicién de La Zona de Exclusién Radiol6gica en cada sitio,
y demas medidas de control radiolégico tales como paredes de
blindaje, cercos perimetrales, sefializaciones, barreras infrarrojas,
dosimetros y radiémetros.

14. La EMPRESA presentard una Garantia de Cumplimiento
por Ejecucién de Contrato por un valor de Un Millén de Délares
Americanos (US$ 1,000,000.00), que sera presentada en el plazo de
doce (12) meses contados a partir de la vigencia de éste contrato.
La Garantia de Cumplimiento por Ejecucién de Contrato tendra
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una vigencia de un (1) afio y sera renovable durante la vigencia
de la concesi6n. Esta Garantia inicamente podra ser ejecutada
en caso que la EMPRESA rescinda unilateralmente el presente
contrato sin motivo, justificacién o causa alguna.

15. Las imagenes radioscépicas serdn enviadas a un DMS para
que el CONTRATANTE las utilice como herramienta de respaldo,
supervisién y control centralizado de los datos y realizar posibles
analisis o auditorias posteriores al despacho aduanero, con base en
la informacién proveniente de las imégenes. La responsabilidad
de la EMPRESA se limita unicamente a la entrega de imagenes
radioscopicas. La EMPRESA no seré responsable por cualquier
posible filtracién de informacién que sea enviada a un DMS.
La EMPRESA utilizara las vias y conexiones de comunicacién
del CONTRATANTE para realizar la transferencia de imagenes
radioscépicas y documentacion correspondiente al DMS.

CLAUSULA QUINTA: RESPONSABILIDADES Y
OBLIGACIONES DEL CONTRATANTE.

Seran responsabilidades y obligaciones del contratante, las
siguientes:

1. El CONTRATANTE deberd en un plazo maximo de ciento
ochenta (180) dias calendario, contados a partir de la entrada en
vigencia del presente contrato, modificar el Sistema Informatico
Aduanero para que de formaautomaticase genere y calcule el valor
a pagar en concepto de retribucién por el suministro del servicio
de inspeccién no intrusiva y a su vez este monto se consigne en
un campo o ubicacién especial dentro de todas y cada una de las
Declaraciones Aduaneras procesadas por el Sistema Informatico
Aduanero.

2. Antes de iniciarse la prestacion de los servicios de inspeccién
no intrusiva, realizar todas las modificaciones, cambios,
implementaciones, adecuaciones y acciones necesarias en sus
procedimientos operativos y administrativos para incorporar en
ellos el nuevo proceso de los servicios de inspeccién no intrusivos.

3. Con el fin de realizar las conciliaciones necesarias y de verificar
las retribuciones recibidas,el CONTRATANTE proporcionaraala
EMPRESA dentro de los primeros diez (10) dias de cada mes, los
reportesmensuales de formaelectrénicadetallando: a) cantidad de
declaraciones aduaneras registradas, liquidadas y pagadas por dia,
durante el mes que se esta conciliando, indicando los valores CIF
o FOB, segiin corresponda, expresado en délares de los Estados
Unidos de América, clasificado por régimen aduanero y aduana
de despacho; b) Cantidad de vehiculos de carga que ingresaron y
salieron bajo el régimen de Zona Franca, detallando: (i) la aduana
de ingreso o salida; (ii) la zona franca de destino u origen; y, (iii)
el valor CIF o FOB de la declaracién aduanera que los ampara
segun corresponda, expresado en d6lares de los Estados Unidos de
América; c) Cantidad de declaraciones aduaneras de importacién
y exportacion por via aérea, de mercancias perecederas y frescas
y, d) Cantidad de declaraciones aduaneras exentas del pago del
SSA, clasificadas de conformidad al articulo 14 de la Ley 841 y
su reforma. En todo caso las estadisticas deberan ajustarse a los
parametros establecidos enel articulo 7 de laLey 841 y sureforma.

4. E1 CONTRATANTE garantizara la elaboracién y emisién del
procedimiento operativo y administrativo que debera seguirse
para la aplicacién del servicio de inspeccién no intrusiva y su
correspondiente retribucién.

5. EL CONTRATANTE deberé facilitar mediante acta a la
EMPRESA sinningun costo y durante la vigencia de este contrato,
los espacios fisicos necesarios en cada Puesto de Control de Frontera
para instalar, operar, y conservar los Equipos. EICONTRATANTE
debera asegurarse que las areas seleccionadas son las apropiadas
y deberén prever: (i) la Zona de Seguridad Radiolégicas cuya area
minima sera de cuarenta y un (41) metros de largo por veintinueve
(29) metros de ancho; (ii) una zona de aproximacién antes de
la inspeccién no intrusiva cuya irea minima serd de veinte (20)
metros de largo por cuatro (4) metros de ancho; y, (iii) una zona
de estacionamiento de salida para la espera del resultado de la
inspeccién no intrusiva cuyaareaminimaserade veinte (20) metros
de largo por o¢ho (8) metros de ancho. Igualmente facilitaré las
areas necesarias para las vias de interconexi6n entre las zonas de
aproximacién, radiolégica y de espera.

6. De ser necesaria la reubicacién de los equipos en un mismo
Puesto de Control de Frontera, el CONTRATANTE proveeri la
infraestructura fisica que permita realizar dicha reubicacién y
las condiciones para la prestacién del servicio de inspeccién no
intrusiva.

7. Sera de exclusiva responsabilidad del CONTRATANTE la
administracion del flujo vehicular en asuntos relacionados pero
no limitados a: (i) el estacionamiento de vehiculos antes y después
del escaneo; (ii) el ordenamiento del trafico vehicular; (iii) el
desplazamiento peatonal sobre las vias y areas de operaci6n del
Equipo; y, (iv) la seguridad e higiene, a fin de facilitar que el
servicio sea proporcionado con eficiencia.

8. ELCONTRATANTE serdresponsable del oportuno analisis, la
interpretacion, elusoy administracién delasimagenes radiosc6picas
que se generen del Equipo. En los casos que otras autoridades
gubernamentales requieran por la naturaleza de sus funciones la
participacion en los procesos de anélisis e interpretacién de las
imagenes radioscépicas, se hara exclusivamente por conducto del
CONTRATANTE. La EMPRESA no podra ser responsabilizada
por las consecuencias del resultado del analisis o interpretacion
de las imagenes radioscépicas.

9. El CONTRATANTE seré responsable de seleccionar la Carga,
los Vehiculos de Carga y Vehiculos de Transporte Colectivo
de Pasajeros que seran escaneados y, facilitard a través de sus
funcionarios que estos sean llevados y puestos a disposicién de
la EMPRESA en los sitios en donde se instalen los Equipos.
El CONTRATANTE asume la responsabilidad de coordinar
la movilizacién de la Carga, los Vehiculos de Carga y de los
Vehiculos de Transporte Colectivo de Pasajeros en la cantidad
y tiempo oportuno de acuerdo con la capacidad de los Equipos
descrita en el Anexo I y II de este contrato y durante el Horario
de Trabajo acordado, en caso que el CONTRATANTE requiera
escanear Vehiculos de Cargay/o Vehiculos de Transporte Colectivo
de Pasajeros fuera del Horario de Trabajo, deberd notificarlo
formalmente a la EMPRESA con doce (12) horas habiles de
anticipaciéon. La EMPRESA no incurrird en ningin costo ni
responsabilidad en el proceso de seleccién, coordinacién y
movilizacién de la Carga, los Vehiculos de Carga y/o Vehiculos
de Transporte Colectivo de Pasajeros.

10. Cualquier cambio temporal en el Horario de Trabajo requerido
por EL CONTRATANTE, debera ser comunicado por escrito a
LA EMPRESA con 30 (treinta) dias calendario de anticipacion.
Encasoque EL CONTRATANTE requieraun cambio permanente
en el Horario de Trabajo, debera ser comunicado por escrito a
LA EMPRESA con 30 (treinta) dias calendario de anticipacion.
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11. El CONTRATANTE se encargara de todos los permisos que
sean requeridos y emitidos por las leyes y regulaciones del pais
paraeltransporte,instalacion y operacién delos Equiposincluyendo
pero no limitado a todos los permisos y/o licencias requeridas por
la Comisién Nacional de Energia Atémica (CONEA), el Ministerio
de Salud, las autoridades de transporte y cualquier otra entidad
competente. Para la realizacién de éstos tramites, la EMPRESA
proveera al CONTRATANTE toda la informaci6én técnica que
sea requerida por las autoridades al respecto.

12. El CONTRATANTE apoyara a la EMPRESA en conocer
la naturaleza y alcance de las leyes, regulaciones, 6rdenes o
reglamentos locales que se tienen que cumplir en la realizacién
de sus obligaciones; y si asi lo requiera la EMPRESA, proveerle
copias de tales leyes y regulaciones.

13. El CONTRATANTE se obliga a exigir a los declarantes el
cumplimiento de las obligaciones establecidas en la Ley No. 841
y Ley 873 relativas al pago de la tasa por el SSA.

CLAUSULASEXTA: RETRIBUCION POR LOS SERVICIOS
PRESTADOS.

LaEMPRESA-recibird unaretribucién a través delpagodel servicio
de seguridad aduanera aprobado mediante la Ley No. 841, “LEY
DE CONCESION DE LOS SERVICIOS DE INSPECCION NO
INTRUSIVAEN LOS PUESTOS DE CONTROL DEFRONTERAS
PARALA SEGURIDAD NACIONAL”, publicada en “La Gaceta”,
DiarioOficial de 1aRepiblica de Nicaragua nimero ciento veinte del
veintiocho de junio del afio dos mil trece, y sus reformas emitidas
mediante Ley No. 873 “Ley de Reforma y Adicién a la Ley No.
841 Ley de Concesién de Servicios de Inspeccién No Intrusiva
en los Puestos de Control para la Seguridad Nacional”, publicada
en “La Gaceta”, Diario Oficial No. 131 del quince de julio del
aflo dos mil catorce que debera ser pagado por los declarantes.

El articulo 7 de la Ley No. 841 y su reforma en la Ley No. 873
literalmente dice: “El monto a pagar en concepto de Servicio de
Seguridad Aduanera (SSA) seré el siguiente:

1) Setenta d6lares de los Estados Unidos de América (US$ 70.00)
por cada declaracién aduanera que sea sometida bajo cualquier
régimen aduanero diferente del régimen de zona franca, y con los
siguientes valores:

a) Con valor CIF superior a los dos mil d6lares de los Estados
Unidos de América (US$ 2,000.00), en los casos de las declaraciones
de internacién o importacién, y sus modalidades, de mercancias
al territorio nacional, 6

b) Con valor FOB superior a los dos mil dblares de los Estados
Unidos de América (US$ 2,000.00), enloscasos de lasexportaciones
de mercancias del territorio nacional y sus modalidades.

2) Treintad6lares de losEstados Unidos de América (US$ 30.00) por
cada Vehiculo de Carga que ingrese o salga del territorio nacional
por via terrestre o maritima, en exportaciones, importaciones, y
sus modalidades, bajo régimen de zona franca, y cuyo valor CIF
por declaracién aduanera, para el ingreso de mercancias, o valor
FOB por declaracién aduanera, para la salida de mercancias, sea
superior a los dos mil délares de los Estados Unidos de América
(US$ 2,000.00).

3) Veinticinco délares de los Estados Unidos de América (US$
25.00) por cada declaracién aduanera bajo el régimen de zona
franca, de mercancia que ingrese o salga del territorio nacional
por via aérea, y con los siguientes valores:

a) Con valor CIF superior a los dos mil dé6lares de los Estados
Unidos de América (US$ 2,000.00), en los casos de ingreso, o

b) Con valor FOB superior a los dos mil délares de los Estados
Unidos de América (US$ 2,000.00), en los casos de salida.

4) Veinte délares de los Estados Unidos de América (US$ 20.00)
por cada declaracion aduanera de exportacién, internacién o
importacién y sus modalidades, cuyo valor CIF de mercancias
para la internacién o importacién y sus modalidades, o valor
FOB para la exportacién de mercancias, esté comprendido entre
los quinientos mas un centavo délares de los Estados Unidos de
América (US$ 500.01) y los dos mil d6lares de los Estados Unidos
de América (USS$ 2,000.00).

5) Veinte délares de los Estados Unidos de América (US$ 20.00)
por cada declaracién aduanera de exportacién o importacién por
via aérea de mercancias perecederas y frescas”.

La tasa sera de caracter obligatorio para todos los declarantes y
seré pagada en moneda nacional. Paralos efectos de conversién de
moneda se haré al cambio oficial establecido por el Banco Central
de Nicaragua a la fecha del pago de las obligaciones aduaneras.

El valor a pagar en concepto del Servicio de Seguridad Aduanera
(SSA) por cada declaracién aduanera o por vehiculo de carga, serd
cobrado de forma automética a través del Sistema Informético
Aduanero y formara parte de la liquidacién de las obligaciones
aduaneras que se reflejaran en el boletin de liquidacién de la
declaracién aduanera o cualquier otro documento en el que se
acredite el pago del Servicio de Seguridad Aduanera.

El pago por concepto de Servicio de Seguridad Aduanera (SSA)
deberé ser realizado por el declarante en el momento que éste
cancele las obligaciones aduaneras contenidas en el boletin de
liquidacién o cualquier otro documento en el que se acredite el
pago del Servicio de Seguridad Aduanera.

El pago del Servicio de Seguridad Aduanera sera administrado
por el fideicomiso mediante un contrato a suscribirse entre EL
CONTRATANTE y la EMPRESA, a través del cual se debe
garantizar que cada uno de ellos reciba los ingresos brutos que
le correspondan de acuerdo a lo establecido en la Ley 841 y su
reforma, asegurdndose de que al momento de que el declarante
efectue el pago, éste se deposite directamente en la cuenta del
fideicomiso destinada para la recaudacién del servicio. Del total
recaudado por concepto de Servicio de Seguridad Aduanera, el
CONTRATANTE percibira el cinco por ciento (5%), el cual se
destinaré para el mejoramiento de las administraciones de aduanas
dela Republica de Nicaraguay,la EMPRESA percibira el noventa
y cinco por ciento (95%), de acuerdo a los términos y plazos que
las partes acuerden en el contrato de fideicomiso. El Contrato de
Fideicomiso incluird pero no se limitard a lo establecido en la
Ley No. 741 “Ley sobre el Contrato de Fideicomiso”, publicada
en “La Gaceta”, Diario Oficial No. 11 del 19 de Enero del 2011 y
su Reglamento emitido mediante Decreto No. 69-2011, publicado
en “La Gaceta”, Diario Oficial No. 10 del 18 de Enero del 2012.

Elpago del Servicio de Seguridad Aduanera (SSA) sera obligatorio
a partir de la instalacién y prestacion del servicio de inspeccién
no intrusiva. La fecha de inicio del cobro del SSA sera a partir del
primerdia del messiguientealanotificaciénporescritopor parte de
laEMPRESA, que los equipos estan instalados y listos para su uso.
Sin embargo, si por algunarazénimputable al CONTRATANTE,
los equipos hayan arribado a puerto nicaragiiense y no pudieran
instalarse e iniciar la prestacion del servicio, el cobro de la tasa
iniciard independientemente de que el servicio se esté prestando
en todos los sitios o no.
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El periodo entre la fecha de notificacién y la fecha de inicio del
cobro del SSA, no podra ser inferior a treinta dias calendario.

De conformidad al articulo 14 de la Ley N° 841 y su reforma en
la Ley N° 873, estarén exentos del pago del Servicio de Seguridad
Aduanera (SSA):

1) Las declaraciones aduaneras de importacién de mercancias
con un valor CIF igual o inferior a los Quinientos Délares de los
Estados Unidos de América (US$ 500.00).

2) Las declaraciones aduaneras de exportacién de mercancias
con un valor FOB igual o inferior a los Quinientos Délares de los
Estados Unidos de América (US$ 500.00);

3) Las declaraciones aduaneras de muestra sin valor comercial,
courier y paqueteria menor, en valor menor o igual a Quinientos
Délares de los Estados Unidos de América (US$ 500.00).

4) Las importaciones y exportaciones de hidrocarburos y sus
derivados que ingresen al territorio aduanero nacional por
via maritima y que sean desembarcados hacia tanques de
almacenamiento en tierra firme via oleoductos o gaseoductos.

5) Los medios y equipos necesarios para garantizar la seguridad
y defensa nacional, que ingresen al pais por via terrestre, aérea
o maritima.

6) Los vehiculos de carga en condicién de transito internacional o
interno, los vacios o en lastre que ingresen o salgan del territorio
nacional.

7) Las embajadas, misiones y organismos internacionales que
tengan suscritos convenios de reciprocidad con el pais.

CLAUSULA SEPTIMA: RECONOCIMIENTOS.

El CONTRATANTE reconoce que:

a) Los Equipos seran destinados para ser usados exclusivamente
como equipos de escaneo de Carga, Vehiculos de Cargay Vehiculos
de Transporte Colectivo de Pasajeros, segun las especificaciones
de cada Equipo descritas en el Anexo I y II de este contrato;

b) El grado de éxito con el que los Equipos cumplan su uso previsto,
depende de numerosos factores, entre las que se encuentran:(i)
el grado de sofisticacién de los esfuerzos de dicados a ocultar
materiales ilegales y/o peligrosos; (ii) la identidad quimica y
cantidad de los materiales ilegales y/o peligrosos; y (iii)las
condiciones ambientales extremas;

c) Ningun Equipo es capaz de detectar amenazas ni todos los
materiales ilegales y/o peligrosos.

d) Los Equipos tienen una capacidad determinada de escaneo,
limitada por las dimensiones y tamafios de dichos Equipos, por lo
que la EMPRESA no es responsable de escanear Carga, Vehiculos
de Carga o Vehiculos de Transporte Colectivo de Pasajeros que
por su altura o envergadura no puedan pasar por el sistema de
inspeccién no intrusiva.

e) Un periodo de ajuste de seis (6) meses a partir del inicio de la
prestacién del servicio de inspeccién no intrusiva, en el cual la
disponibilidad operativa del equiposerdevaluada de formaflexible

tomando en consideracién todos los ajustes que tomanormalmente
la incorporacién de la tecnologia en la implementacién inicial del
sistema; por lo que el servicio podra ser interrumpido con el fin
de alcanzar el perfeccionamiento del mismo.

CLAUSULA OCTAVA: CAUSALES DE INCUMPLIMIENTO
DEL CONTRATANTE.

Se considerara causal de incumplimiento por parte del
CONTRATANTE:

1. No proporcionar a la EMPRESA dentro de los primeros diez
(10) dias de cada mes, los reportes mensuales de forma electrénica
detallando: a) cantidad de declaraciones aduaneras registradas,
liquidadas y pagadas por dia, durante el mes que se esta conciliando,
indicando los valores CIF o FOB, segun corresponda, expresado
en délares de los Estados Unidos de América, clasificado por
régimen aduanero y aduana de despacho; b) Cantidad de vehiculos
de carga que ingresaron y salieron bajo el régimen de Zona Franca,
detallando: (i) la aduana de ingreso o salida; (ii) la zona franca
de destino u origen; y, (iii) el valor CIF o FOB de la declaraci6n
aduanera que los ampara segun corresponda, expresado en ddlares
de los Estados Unidos de América; c¢) Cantidad de declaraciones
aduaneras de importacién y exportacién por via aérea, de mercancias
perecederas y frescas y, d) Cantidad de declaraciones aduaneras
exentas del pago del SSA, clasificadas de conformidad al articulo
14 de l1a Ley No. 841 y su reforma. En todo caso las estadisticas
deberén ajustarse a los parametros establecidos en el articulo 7
de la Ley No. 841 y su reforma.

2. No facilitar ala EMPRESA los espacios fisicos necesarios para
instalar, operar, y conservar los Equipos.

3. No exigir a los declarantes el cumplimiento de las obligaciones
establecidas en la Ley No. 841 y Ley 873 relativas al pago de la
tasa por el SSA.

CLAUSULANOVENA: CAUSALES DEINCUMPLIMIENTO
DE LA EMPRESA.
Seconsiderara causal de incumplimientoporpartedela EMPRESA:

1. La falta de instalacién de los equipos incluyendo el DMS, en
tiempo, forma, espacio y segunlas especificaciones establecidas en
el contrato, siemprey cuandoel Contratantehayacumplidoconlos
siguientes requerimientos: (a) la obtencién de todos los permisos
aplicables en la Republica de Nicaragua; (b) La disponibilidad
efectiva de las éreas fisicas en los sitios en cada puesto de control
de frontera; y, (c) que la DGA y el Concesionario conjuntamente
hayan desaduanado los equipos en un plazo no mayor a treinta
(30) dias calendario, contados desde que arriben al puerto de
desembarque en la Republica de Nicaragua.

2. No proporcionar a la autoridad aduanera, en tiempo y calidad,
las imagenes radioscépicas generadas por los equipos, sobre los
contenedores, cargas y vehiculos sometidos a la inspeccién no
intrusiva.

3. No realizar los mantenimientos preventivos y correctivos
al equipo en tiempo y forma, de acuerdo a los requerimientos
establecidos por el fabricante y que dicha omisién tenga un
impacto en las condiciones de desempeilo de los equipos. La falta
de mantenimiento serd determinada sobre la base de los reportes
de mantenimiento que el Concesionario deberd mantener para
cada equipo.
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4. Que la disponibilidad de los equipos sea inferior al noventa por
ciento (90%) del tiempo total operacional de acuerdo al horario
de trabajo, excepto por razones de caso fortuito o fuerza mayor.

5. La falta de delimitacién de las zonas de exclusidonradiol6gica, asi
como suidentificaciény sefializacién, y demés medidas de control
radiol6gico tales como paredes de blindaje, cercos perimetrales,
seflalizaciones, barrerasinfrarrojas, dosimetros yradiémetros para
la seguridad de su personal y del publico en general, de acuerdo
a las regulaciones de la Comisién Nacional de Energia Atémica y
del Ministerio de Salud de la Republica de Nicaragua.

6. No brindar la capacitacién del personal de la DGA que realizara
el anélisis e interpretacion de las imagenes radioscépicas en cada
administracion de aduanas donde se instale el equipo, de acuerdo
a los términos acordados en este contrato.

7. No presentar la garantia de cumplimiento por ejecucién de
contratoantes del inicio de la prestacién del servicio de inspeccién
no intrusiva, o no renovar la misma en periodos anuales durante
la vigencia de la concesién.

8. Violar la confidencialidad establecida en la relacion contractual
de la Concesién.

9. La inobservancia de los pardmetros establecidos en los anexos
de este contrato.

CLAUSULA DECIMA: TERMINACION ANTICIPADA DEL
CONTRATO.

El contrato se podrad dar por terminado anticipadamente en los
casos siguientes:

a. Por mutuo acuerdo, comunicado por escrito entre las PARTES;

b. Por decisiéon unilateral del CONTRATANTE; quien podra
unilateralmente rescindir el presente contrato sin motivo,
justificacién o causa alguna, mediante notificacién por escrito
dirigida a la EMPRESA con ciento veinte (120) dias calendario
de anticipacién, sin embargo, estard obligado a pagar en un plazo
maximo de treinta (30) dias calendario,contados desde la fecha de
notificacién de la rescisiéon del contrato, un precio de resarcimiento
que sera equivalente al ingreso bruto mensual de la EMPRESA
conforme a lo establecido en la clausula sexta del presente contrato,
multiplicado por la cantidad de meses que queden hasta el final
de la vigencia del contrato. El ingreso bruto mensual promedio se
debera calcular sobre la base de los dos (2) afios inmediatamente
anteriores a la fecha de terminacién anticipada, y en el caso de
que dicho plazo sea inferior a dos (2) afios, el promedio se deberé
calcular con base en los meses de ejecucién del contrato.

En caso de no haber existido ningin mes de ejecucion, el
CONTRATANTE debera pagarala EMPRESA el valor total de la
inversion del proyecto, incluyendo pero no limitado al costo total
de los Equipos, mobiliarios, adecuaciones fisicas y maquinarias,
gastos legales y administrativos incurridos, asi como los dafios y
perjuicios que la terminacién anticipada pudiese ocasionar.

c. Por decisién unilateral de la EMPRESA; quien podra rescindir
el presente contrato sin motivo, justificacién o causa alguna,
mediante notificacién por escrito al CONTRATANTE con ciento
veinte (120) dias calendario de anticipacién. En este caso, el
CONTRATANTE podraejercer suderecho de ejecutar la Garantia
de Cumplimiento de acuerdo a lo dispuesto en este contrato. En

este caso, el CONTRATANTE tendra la opcién de obtener los
equipos de la empresa debiendo asumir todas las obligaciones de
pago y el manejo de la operacién de los mismos.

d. Por incumplimiento de las obligaciones establecidas para el
CONTRATANTE, que imposibilite la prestacion del servicio de
inspeccién no intrusiva por parte de la EMPRESA por un tiempo
mayor a ciento veinte (120) dias.

e. Por incumplimiento de las obligaciones establecidas para LA
EMPRESA, siempre y cuando se agote el procedimiento abajo
indicado y no se haya solventado la situacién.

Procedimiento:

(i) El CONTRATANTE notificara por escrito a la EMPRESA
la presuncién de un incumplimiento en el plazo maximo de diez
(10) dias contados desde que se tuvo conocimiento de la situacién
o circunstancia;

(ii) La EMPRESA debera responder por escrito en un plazo
maximo de diez (10), dias contados a partir de la recepci6n de la
notificaciénrealizadapor el CONTRATANTE. Encaso que exista
incumplimientoimputable a la empresa, ésta deberd manifestar en
su respuesta el compromiso de solventar la situacién notificada e
indicara el plazo de tiempo para solventar la misma, de acuerdo
a las caracteristicas y gravedad del hecho que lo genera y los
procedimientos de solucién, notificando al CONTRATANTE
cuando lasituaciénhayasidoresuelta. Cuando la empresa considere
que no hay incumplimiento o que el incumplimiento no le es
imputable, éstadebera manifestarloporescritoal CONTRATANTE
explicando las razones de su posicion.

(iii) Para los casos de incumplimiento imputable a la empresa,
si por alguna razén la empresa no logra resolver la situacién en
el tiempo previsto y estd haciendo sus mejores esfuerzos para
solucionarlo, debera notificarlo por escrito al CONTRATANTE
indicando la justificacién del no cumplimiento y el nuevo plazo
requerido para solucionar la situacién.

Una vez agotado el procedimiento descrito anteriormente, si la
empresa no ha resuelto la situacién con justificacién aceptable
entre las partes, se podré considerar como incumplimiento de las
obligaciones establecidas para la empresa.

Es entendido entre las PARTES que la terminacién del presente
contrato no exime ni exonera a cualquiera de las PARTES de las
responsabilidades ya contraidas por medio del presente contrato.

En cualquier caso que se decida rescindir el contrato de forma
anticipada conforme lo dispuesto en este contrato, se procederé
de mutuo acuerdo por escrito a determinar la fecha efectiva de la
suspension del servicio, la cual en ningin caso podré ser menor
a ciento ochenta (180) dias calendario, después de la notificacién
de la terminacién anticipada. Este plazo se utilizara para realizar
las gestiones relativas a la liquidacién y cierre de las operaciones
por parte de la empresa y la aplicacién de medidas contingentes
por parte de la DGA.

CLAUSULA DECIMA PRIMERA: EXCLUSIVIDAD.

Las PARTES acuerdan que el CONTRATANTE recibird los
servicios exclusivamente de la EMPRESA en relacién a los
servicios descritos en este contrato, no pudiendo en ningun caso,
durante la vigencia del mismo, solicitar servicios similares a
ninguna otra persona natural o juridica o empresa competidoras
de la EMPRESA.
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CLAUSULA DECIMA SEGUNDA: MODIFICACION DEL
CONTRATO.

El presente contrato podréa ser modificado inicamente por mutuo
acuerdo, establecido por escrito entre las PARTES, y que pasara
a incorporarse como adenda al presente contrato.

CLAUSULADECIMA TERCERA: FUERZAMAYOR O CASO

FORTUITO.

Unicamente seran aceptados como constitutivos de caso fortuito
o fuerza mayor toda situacién, hecho o acto imprevisto fuera del
control del CONTRATANTE o de la EMPRESA, tales como la
falta de obtencién de las licencias y permisos de exportaciones
relevantes en el pais de produccién de los equipos, terremotos,
inundaciones, guerras, disturbios populares, guerracivil, tormentas
climéticas, incendios y los demas que la ley contempla como
tales, quedando cualquiera de las PARTES en la obligacién de
probar los hechos.

Encasodeocurrir cualquier situacién o causa constitutiva de fuerza
mayor o caso fortuito se notificara a la otra Parte de inmediato
y por escrito todos los detalles de dicho incidente o cambio. Asi
mismo se notificara cualquier otro cambio en las condiciones, o
en el caso de ocurrir cualquier evento que pudiera interferir, o
amenazar con interferir la ejecucién de este contrato. El aviso
incluira los pasos propuestos a seguir incluyendo cualquier otro
medio alternativo razonable para la ejecucién de los servicios
aqui pactados y que no estaba contemplado por la fuerza mayor
o caso fortuito. Al recibir el aviso requerido en esta cliusula se
consideraré esta accién, incluyendo el hecho de otorgar a la parte
agraviada una extensién de tiempo razonable para realizar sus
obligaciones bajo los términos de este contrato.

Los incumplimientos ocasionados por circunstancias de fuerza
mayor y/o caso fortuito no se consideraran causales para la
terminacién anticipada del contrato.

CLAUSULA DECIMA CUARTA: CONFIDENCIALIDAD.
Ambas PARTES reconocen que con motivo de la suscripcién del
presente contrato, se le entregaré a laotraparte cierta informacion,
patentada o no, literatura y documentacién técnica de valor
institucional, registrada como derecho de autor o no, la cual es
propiedad de cadaparte o dealgunade sus entidades filiales y tiene
caracter estrictamente confidencial o sensible, o valorecon6mico,
que generalmente esta sujeta a reserva, ya sea por disposicion de
ley o por politicas internas, y se incluye de manera enunciativa
y no limitativa.

Ambas PARTES se comprometen a guardar la confidencialidad
de toda informacién revelada, independientemente del medio
empleado para transmitirla, ya sea en forma verbal o escrita, y se
compromete a no revelar dicha informacién a terceras personas,
salvo que la otra parte lo autorice en forma escrita. Ambas
PARTES se comprometen a hacer del conocimiento inicamente
la informacién que sea estrictamente indispensable para la
ejecucién de los servicios encomendados y manejar la reserva
de la misma, estableciendo las medidas necesarias para asegurar
que la informacién revelada por ambas PARTES se mantenga con
caracter confidencial y que no se utilice para ningun otro fin. Esta
obligacién continuaré vigente hasta un afio posterior a la fecha de
finalizacién o rescisién del contrato. El incumplimiento de esta
clausula impondré el resarcimiento de dafios y perjuicios hacia
la parte afectada.

CLAUSULA DECIMA QUINTA: NOTIFICACIONES.

Todas las notificaciones referentes a la ejecucién de este contrato,
seran validas solamente cuando sean hechas por escrito a las
direcciones de las PARTES contratantes, para cuyos efectos

sefialan como lugar para recibir notificaciones los siguientes: Para
la EMPRESA: Del Hospital Militar, | cuadra al Lago, Managua,
Nicaragua, Teléfono: (505) 2254-5454, Fax: (505) 2254-5295,
correo electrénico: grupotecnicoalvimer@gmail.com y para el
CONTRATANTE: Las oficinas centrales de la Direccién General
de Servicios Aduaneros, ubicadas en el kildémetro cuatro y medio
de la carretera norte de la ciudad de Managua, Republica de
Nicaragua. Teléfonos (505) 2248-2642; (505) 2249-5699; (505)
2249-3120. Apartado Postal Numero 1000, direccién electrénica
ems@dga.gob.ni

CLAUSULA DECIMA SEXTA: LEY APLICABLE Y
SOLUCION DE CONTROVERSIAS.

Este contrato debera ser suscrito en el idiomaespaifiol e interpretado
bajo las leyes de la Republica de Nicaragua.

Las PARTES se obligan a que cualquier controversia que surjade
o se relacione con este contrato, o el incumplimiento, terminacién
o validez del mismo, debera ser resuelto de buena fe mediante
negociaciones bilaterales y/o aplicando el proceso de mediacién
de acuerdo a la Ley No. 540 “Ley de Mediacién y Arbitraje”,
publicada en “La Gaceta”, Diario Oficial No. 122 del 24 de Junio
del afio 2005 y los procedimientos administrativos que se definan
entre las PARTES.

En caso de no lograrse una solucién satisfactoria para ambas
PARTES mediante el proceso de mediacién descrito en el parrafo
anterior, todas las desavenencias que deriven del presente contrato
o que guarden relacién con éste seran resueltas definitivamente
de acuerdo con el Reglamento de Arbitraje de la Camara de
Comercio Internacional por los 4rbitros nombrados conforme a
este Reglamento. La sede del arbitraje sera la ciudad de Londres,
en Inglaterra en idioma espafiol y la ley sustantiva aplicable seréd
la ley de la Republica de Nicaragua. Mientras se esté ejecutando
cualquiera de los procedimientos de solucién de controversias
establecidos en la presente clausula, las PARTES continuaran
ejerciendo todos los derechos y obligaciones que le corresponden
por el presente contrato.

El CONTRATANTE y la EMPRESA se comprometen a respetar
las cldusulas de este contrato, regido por la buena voluntad,
la armonia y colaboracién entre las PARTES, en fe de lo cual
acuerdan sujetarse a la aplicacién de la Constitucién Politica y
demias Leyes de la Republica de Nicaragua, para lo cual firman
el presente contrato en dos originales.

Para efectos de interpretacion de la concesién prevaleceran en
el orden lo dispuesto en la Ley 841 “LEY DE CONCESIAN
DE LOS SERVICIOS DE INSPECCIGN NO INTRUSIVA EN
LOS PUESTOS DE CONTROL DE FRONTERAS PARA LA
SEGURIDAD NACIONAL”, publicada en “La Gaceta”, Diario
Oficial No. 120 del veintiocho de junio del afio dos mil trece;
la Ley No. 873 “Ley de Reforma y Adicién a la Ley No. 841
“LEY DE CONCESIGN DE SERVICIOS DE INSPECCIHN
NO INTRUSIVA EN LOS PUESTOS DE CONTROL PARA LA
SEGURIDAD NACIONAL”, publicada en “La Gaceta”, Diario
Oficial No. 131 del quince de julio del afio dos mil catorce, el
presente CONTRATO PARA EL SUMINISTRO DEL SERVICIO
DE INSPECCIHN NO INTRUSIVA y sus anexos.

CLAUSULA DECIMA SEPTIMA: VIGENCIA DEL
CONTRATO.
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La vigencia de este contrato iniciara a partir de su firma y publicacién en el Diario Oficial, “La Gaceta”. El contrato tendré un plazo
de ejecucién de veinte (20) afios, contados a partir de la fecha en que se inicie oficialmente la prestacion del servicio de inspeccién no
intrusiva; plazo que podra ser prorrogado por periodos de tiempo iguales y sucesivos.

En fe de lo cual firmamos en la Ciudad de Managua, Republica de Nicaragua, el dia seis del mes de agosto del afio dos mil catorce.
Eddy Francisco Medrano Soto, Director General Direccién General de Servicios Aduaneros, José Javier Armijo, Gerente General
Alvimer Internacional y Cfia. Ltda.

ANEXO I: DESCRIPCION TECNICA DE EQUIPO MOVIL HCVM 3528 T

1.0 RESUMEN

El esciner Heimann Cargo Vision Mobile serie Trailer 3528 (denominado en adelante HCVM 3528 T) es un escaner de rayos X de alta
energia (4MeV) de tipo m6vil, compacto y potente, ideal para inspeccionar camiones completos, contenedores y vehiculos en bisqueda
de amenazas, como narc6ticos, explosivos y contrabando.

Cuando se ubica el HCVM 3528 T sobre el chasis de un remolque, se puede remolcar con un tractor estindar por cualquier calle y a
cualquier sitio. Este robusto sistema ofrece una penetracién de superficies de acero de hasta 280mm a una velocidad de escaneo de 24m/
min en su modo de operacién scan movil y una capacidad elevada de inspeccién pudiendo escanear hasta 130 camiones por hora a una
velocidad de 7km/h en su modo de operacién fijo.

Las funciones de sistema mejoradas estdn integradas en la plataforma informatica CargoVision de Smiths Detection, la cual proporciona
ademas una herramienta de gestion de datos para que los analistas de imigenes vean imégenes de la carga del vehiculo junto con
informacién de la misma, lo que permite un anélisis rapido y preciso.

Key Performance Specifications
Penetracién Hasta 280 mm en modo “escéner en movimiento™
Calidad de Imagen (IQI) Hasta un alambre de acero de 4mm de didmetro
Contraste (CI) Hasta una placa de acero de 2.5mm de espesor
Rendimiento Hasta 130 vehiculos por hora en el modo “escéner fijo”
Area segura de radiacién 36 m (longitud) x 29 m (ancho) sin muros
Tiempo de configuracién Menos de 30 minutos

2.0 DISENO GENERAL DEL SISTEMA HEIMANN CARGO VISION

2.1 Generalidades

El HCVM 3528 T propuesto es un sistema completamente mévil de escaneo disefiado para el control, por medio de imagenes por Rayos
X de alta energia (4 MeV), de contenedores maritimos, camiones y otros vehiculos comerciales.

Proporciona al personal del cliente una poderosa herramienta para la detecciéon de drogas, contrabando convencional, armas o explosivos,
permitiendo la visualizacién de una imagen radiosc6pica de alta definicién de la carga, el chasis y el contenido de la cabina. Esta imagen

es tomada desde el lado (vista lateral) del vehiculo inspeccionado.

Este sistema mévil de inspeccién por rayos x cumple los reglamentos internacionales tales como las normas ICRP 60, OMS, JUL. y CE.
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2.2 Principio de Escaneo

El sistema radiosc6pico se compone de una unidad de Emisién de rayos X sujeta al brazo despegable, un sistema de deteccién también
unido al mismo, una electrénica de adquisicién de datos y control para la transferencia de la sefial digital al sistema informatico, ubicado
en la cabina de los operadores.

Este sistema radiosc6pico esta montado en el escdner movil. Este sistema estd equipado con un motor eléctrico que se emplea para
moverlo durante la secuencia de exploracién o para su estacionamiento.

Durante el proceso de escaneo, el sistema se mueve a velocidad constante (modo de exploracién) a lo largo del vehiculo para ser
inspeccionado, que permanece inmévil. El vehiculo escaneado es virtualmente cortado en “rebanadas” mientras pasa a través del haz
de rayos X en forma de abanico.

La Linea de Deteccién graba“rebanada™ a “rebanada” la cantidad de rayos X que pasan por el vehiculo. El Sistema Informatico concatena
o ensambla toda esta informacién parareconstruir la imagen radioscépica del vehiculo, proporcionando una vista lateral del cargamento.

figuraci

Una vez que el HCVM 3528 T llega al sitio deseado, el operador elige un lugar que ofrece una superficie relativamente plana y libre
de cualquier estructura u objeto a lo largo de unos 35 metros. A continuacién se abre progresivamente el brazo despegable (boom) al
comprobar que no haya obstrucciones. El boom se moviliza semiautométicamente, paso a paso, mediante la presién de un solo botén
(comando a prueba de fallas). Esta operacién se realiza ya sea de una caja de mandos o desde el POR (control remoto). Cada parte del
brazo despegable va automaticamente en la posicién correcta, el operador no tiene que realizar ningin ajuste sutil.

Cuando el brazo esté abierto y la unidad de emisi6n derayos X caliente, el HCVM 3528 T est4 listo para funcionar. Todo el procedimiento
toma menos de 30 minutos para un equipo experimentado bajo condiciones ambientales normales.

a
2.4.1 Modo “Escéner en movimiento”

1. Los conductores se dirigen a una posicién de esperasituadoinmediatamente por delante del 4rea de Escaneo. El asistente de operaciones
(Traffic Marshall) instruye al conductor mover su vehiculo en el drea de Escaneo y pararse en una posicién marcada en el suelo. El
conductor detiene el motor, comprueba que el freno de mano esta puesto y sale del vehiculo por la izquierda o la derecha, junto con
cualquier pasajero a bordo.

2. El asistente de operaciones comprueba que la fase de posicionamiento estd completay que no queda nadie en el vehiculo. A continuacion,
camina, con el conductor y cualquier pasajero al area de espera.

3. A continuacidn, el operador del Sistema (dentro de la cabina de operadores), después de haber comprobado en sus monitores de CCTV
que nadie permanezca en el drea de exploracién, solicita la autorizacién para escanear pulsando un botén especifico, encendiendo las
luces intermitentes. El asistente de operaciones da un acuse de recibo (pulsa un bot6n en el dispositivo portatil) al sistema de control
principal, quien autoriza el inicio de la secuencia de barrido y la emisi6n de rayos-X.

4. Una vez que la ultima autorizacion se da, el HCVM autométicamente comienza a moverse a una velocidad constante. La adquisicién
de imagenes se inicia automaticamente cuando los sensores épticos detectan la extremidad del vehiculo que se va a escanear. El operador
del Sistema es responsable de supervisar el proceso de escaneo y la posicidn relativa de los vehiculos con la ayuda del sistema de circuito
cerrado de televisién.
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5. El arreglo de deteccién lineal (sensores de linea) en la Caja de Deteccidn sujetada al brazo detecta los rayos X que pasan a través del
vehiculo. La electrénica de adquisicién de imégenes y reconstruccion sintetiza (en tiempo real) la imagen radioscépica del contenedor
y el vehiculo sobre la base de las seiiales eléctricas procedentes de los detectores.

6. Las imigenes se envian al sistema de computo a fin de estar disponibles inmediatamente para su examen por los analistas de imagen
al final del proceso de exploracién.

7. Al término del proceso de escaneo por medio de rayos X (una vez que los sensores 6pticos detectan el otro extremo del vehiculo
que esta en escaneo), la emisién de rayos X y el HCVM se detienen. Bajo la supervision del asistente de operaciones, el conductor (y
pasajeros) tiene instrucciones de montarse en su vehiculo y conducir fuera del area de exploracién a la zona de salida, donde deben
esperar los resultados de la inspeccién de la imagen. Una vez que el vehiculo inspeccionado ha abandonado la zona de exploracién, el
vehiculo siguiente en el irea de espera esté autorizado para ingresar cuando se lo indique el asistente de operaciones.

8. El Analisis de la imagen radioscépica se lleva a cabo en el modo de proceso por lotes (batch mode) en una de las estaciones de trabajo
de anélisis de imagen. El analista de imagen inspecciona el vehiculo y su carga en una gran pantalla plana a color de alta resolucién.

El analista de imagen tiene a su disposicién una gama extensa de herramientas ergonémicas y potentes de procesamiento de la imagen, que
han sido especialmente disefiadas y validadas para este propésito. De acuerdo con la experiencia previamente adquirida en los sistemas
de inspeccion de carga en operacién, el tiempo promedio de inspeccién de una imagen por el operador de imagen es de 2 a 6 minutos.

La electronica de adquisicién y reconstruccién de imagen sintetiza (en tiempo real) la imagen radioscépica del contendor y del vehiculo
en base a las seilales eléctricas provenientes de los Detectores. Las imagenes son entonces enviadas al Sistema de Cémputo, permitiendo
la inmediata disponibilidad para anélisis por parte de los analistas de imagen al fin del proceso de inspeccién.

El analista de imagen da el resultado del analisis de imagen al personal de aduanas, quien entonces o bien permite al conductor salir (en
el caso de una imagen no sospechosa) o lo dirige al area de inspeccién manual (en el caso de una imagen sospechosa).

2.4.2 Modo “Escaner Fijo”
Este modo es seleccionado por el operador del Sistema. Es un proceso totalmente automatico:

1. Los conductores se dirigen a una posicién de espera situado inmediatamente por delante de la zona de escaneo. El asistente de
operaciones instruye al conductor mover su vehiculo en el drea de escaneo y reaccionar de acuerdo a las sefiales de trafico:

- Si la flecha verde esta encendido, el conductor procede y conduce a través del arco.
- Si la Cruz Roja esta encendido, el conductor debe esperar hasta que se encienda la luz verde.

2. Cuando el sistema esta listo para aceptar un nuevo vehiculo, el conductor conduce a través del sistema de inspeccién a una velocidad
constante (alrededor de 7 km/h: los paneles en el lugar de entrada le indican al conductor la velocidad recomendada para cruzar la
inspeccién y paramantener esta velocidad constante), un regulador de velocidad permite que el sistema informatico gestione la velocidad
del camién que esté siendo escaneado y se adapta al proceso de datos con el fin de mostrar una mejor imagen.

3. Los rayos X son emitidos solamente después de que una distancia especifica adaptada a la cabina del conductor del vehiculo es
detectado por sensores dpticos para evitar el escaneo de la cabina del conductor y su conductor. Entonces, la adquisicién de imagenes
se inicia autométicamente.

4. El operador del Sistema es responsable de supervisar todo el proceso con la ayuda del Controlador de Instalacién (FCS) (un sistema
auténomo que controla el funcionamiento de todo el proceso de escaneo) y el sistema de circuito cerrado de television. El operador del
Sistema puede detener con seguridad el proceso en cualquier momento.

5. Al finalizar el proceso de escaneo porradiografia, una vez que los sensores dpticos detectan el ultimo extremo del vehiculo, las emisiones
de rayos X son paradas. La electrénica de adquisicién de imagenes y reconstruccién sintetiza (en tiempo real) la imagen radioscépica
de cada vehiculo en funcién de las seiiales eléctricas procedentes de los detectores. Las imagenes se envian al sistema informético a fin
de estar disponibles inmediatamente para su examen por los analistas de imagen al final de cualquier proceso de escaneo de vehiculo.

6. El anélisis de la imagen de radioscopia se lleva a cabo en el modo de proceso por lotes en una de las estaciones de trabajo de imagen
del analista situado en la cabina de operadores. El analista de imagen inspecciona los vehiculos y su carga en una gran pantalla plana
a color de alta resolucion. El analista de imagen tiene a su disposicién una gama extensa de herramientas ergonémicas y potentes de
procesamiento de la imagen, que han sido especialmente disefiadas y validadas para este prop6sito. De acuerdo con la experiencia
previamente adquirida en los sistemas de inspeccién de carga en operacion, el tiempo promedio de inspeccién de una imagen por el
analista de imagen es de 2 a 6 minutos.
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El analista de imagen introduce el resultado del anélisis de la imagen en su estacién de trabajo.
Nuestro sistema permite el uso de generadores muy potentes sin ningun riesgo para la salud del conductor: como el conductor pasa por
el arco radioscopico, el sistema detectard el final de la cabina (deteccién automatica de cabina de conductor) y empieza la emisién de

rayos X.

Las diferentes fases del ciclo de adquisicién de imagenes radioscépicas se han optimizado para permitir que el HCVM 3528 T pueda
alcanzar una tasa radioscopica de hasta 130 vehiculos de 18 metros por hora a una velocidad de 7 km/h.

2.5 Funciones
Los siguientes sistemas principales son requeridos para realizar el ciclo de adquisicién y procesamiento de la imagen radiosc6pica:
- Emisién de rayos X: proporciona el haz de rayos-X.

- Deteccién de rayos X: proporciona seiiales eléctricas proporcionales al flujo incidente de rayos X en los detectores después de la
absorcién en el objeto.

- Adquisicién de iméagenes: construye las imagenes radioscépicas por medio de las sefiales de salida de deteccién de rayos-X.

- Tratamiento y Procesamiento de Datos e Imagen: gestiona las imagenes radioscépicas y permite su visualizacién y su procesamiento
de imagen en estaciones de trabajo del operador.

- Vehiculo: mueve el sistema radiosc6pico a lo largo del vehiculo inspeccionado.
- Seguridades radiol6gicas y mecénicas: garantizan la plena proteccién contra la radiacién y los dispositivos méviles.
- Mecanismo de control: controla y supervisa las funciones anteriores y permite al operador del sistema supervisar el HCVM 3528 T.

2.6 Arquitectura del HCVP

Cada elemento del HCVM 3528 T es critico para el rendimiento de todo el sistema. Gracias a nuestra experiencia operativa inica en
todo el mundo hemos sido capaces de optimizar el disefio y la eleccién de cada subsistema de manera que la calidad y el rendimiento
general cumplan o excedan los requerimientos de nuestros clientes mas exigentes.

Podemos demostrar a través de los datos y a través de referencias de clientes que la calidad de nuestras imagenes y la fiabilidad de
nuestros sistemas son superiores a cualquier otro sistema disponible actualmente.

lhm

»
L mm
Ui
" aratraOv0

3.0 ESPECIFICACIONES TECNICAS
a misi a

3.1.1 Generalidades
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El HCVM 3528 T est4 equipado con una unidad de emisién de rayos X operando a 4 MeV. Esta unidad de emisi6én de Rayos X esté
basada en un acelerador de electrones.

El acelerador estéa disefiado para tener una buena estabilidad en energia y en el poder del haz para brindar un flujo constante de radiacién.
La estabilidad del flujo de radiacion tiene una gran influencia en la calidad final de la imagen radiosc6pica de rayos X. Esta caracteristica
es esencial para explotar todas las ventajas ofrecidas por la alta sensibilidad del sistema de deteccién del HCVM 3528 T y para garantizar
imagenes precisas y penetrantes. En el caso hipotético de que la intensidad de los rayos x no sea uniforme a lo largo de la linea de
deteccidn, la distorsién se compensard de forma electrénica.

3.1.2 Confiabilidad

Gran énfasis se pone en la fiabilidad y la viabilidad de mantener el acelerador, ya que esta maquina es un componente importante del
HCVM 3528 T. Gracias a su larga experiencia en sistemas de inspeccién de carga, Smiths Detection tiene un conocimiento muy bueno
en el disefio general, el funcionamiento y el mantenimiento de la unidad de emisién de rayos-X.

3.1.3 Seguridad
El poder de haz de rayos X del HVCMT 3528 garantiza una seguridad absoluta de los bienes inspeccionados, equipo y personal. Cuando
la alimentacién eléctrica del acelerador se desactiva, se detiene la emisién de radiacién X de forma instantinea. La sensibilidad del
sistema de deteccion es tal que una tasa de dosis muy limitada es requerida para el escaneo y una dosis muy baja es absorbida en el
objeto escaneado.

3.1.4 Control
La unidad de emisién de rayos X es completamente controlado por ordenador. Una consola de control se proporciona con el equipo.

La unidad de control de emisiones de rayos X est4 conectada al Controlador de Instalacién del HCVM 3528 T. Est4 situado en la cabina
técnica.

En el modo automatico, el Controlador de Instalacién, opera la emisién de rayos X en la Unidad. No es necesaria la intervencién del
operador en este subsistema.

Durante la operacién del HCVM 3528 T, la unidad de emisién de rayos X es operada en modo on/off: cuando esta apagada, entre cada
exploracién, el equipo estd parcialmente des-energizado (s6lo se mantiene la alimentacién de alta frecuencia) de manera que no hay
posibilidad de emisi6n de rayos X. ’

Durante las operaciones de mantenimiento, la unidad de emisiones de rayos-X puede ser operada manualmente a través de su consola de
control. Los parametros de funcionamiento de los equipos son controlados permanentemente por la computadora y se pueden registrar
en una bitacora para seguir el histérico del equipo.

3.1.5 Colimador

Un blindaje pesado se proporciona para atenuar la emisién de rayos X en todas las direcciones, alrededor del objetivo de producciéon
de rayos X con excepcioén de una ranura centrada en el eje de haz de electrones, a través del cual el haz en forma de abanico necesario
para la radioscopia es emitido. Esto constituye el colimador. La atenuacién proporcionada fuera del haz 1til se calcula para permitir su
uso en el espacio abierto con una zona limitada y restringida alrededor.

El 4ngulo del haz de apertura se ha definido con el fin de proporcionar una imagen radioscépica de casi la totalidad del vehiculo (incluyendo
la carga, las ruedas y cabina de pasajeros) de alrededor de 0,28 metros a 4,75 metros desde el suelo, dependiendo de la configuracién
escogida. Este cambio de altura de escaneo es automatico y facil de ejecutar con mando a distancia o pulsando en cualquier HMI y no
tarda més de 5 minutos. La marca de enfoque en el objetivo es menos de 2 mm, esta caracteristica contribuye a la excelente resolucién
de imagen del HCVM 3528 T.

3.1.6 Sistema de Deteccién
La calidad final de las imégenes radioscépicas y, en consecuencia, la capacidad del operador para detectar objetos ocultos depende
directamente de la sensibilidad y rendimiento dindmico de la deteccién de rayos X.

El HCVM 3528 T esta equipado con detectores de cristales de centelleo, acoplados con fotodiodos. Esta tecnologia es una tecnologia
probada en términos de rendimiento y fiabilidad. Es utilizada con éxito en instalaciones existentes donde da una excelente calidad de
imagen.

Elsensor de linea de detecci6n se compone de aproximadamente de 1.280 detectores elementales (tamafio: 20 mm). Los rayos X detectados
producen una seiial eléctrica, proporcional a la intensidad de los rayos-X. Los detectores estadn conectados a la electrénica de deteccién,
que integra las cargas eléctricas que se producen en los detectores, digitaliza los resultados de la integracién en 20 bits y transmite las
sefiales digitales, en el orden correcto, al sistema informéatico. La arquitectura de la electronica de deteccion se da en la siguiente figura.

Los detectores se colocan en una estructura metalica rigida, cada uno enfrentando en forma precisa, la marca de enfoque en el objetivo
de produccién de rayos X. Una unidad de aire acondicionado controla la temperatura y la humedad en la caja de deteccién. Todo el
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equipo electrénico esta disefiado para ser resistente al estrés y equipado con amortiguadores para proteger las tarjetas y conexiones
contra vibraciones.
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3.1.7 Sistema Informitico
El Sistema Informético cuenta con todo el hardware y el software después de la electrénica de deteccién.

Sus principales funciones son:

- 1. Adquisicién y construccién de las imagenes a partir de las sefiales digitalizadas de los detectores,

- 2. Adquisicién de datos de vehiculo y carga,

- 3. Almacenamiento de imagen y de datos,

- 4. Examen de Imagen con la ayuda de un conjunto de funciones de procesamiento de imagenes.

- 5. Archivo de imagen después de un examen (sistematica y manual).

- 6. Impresién de imagenes.

En todos los niveles del proceso (procesamiento de imagenes, almacenamiento y archivo), la informacién de los pixeles se maneja en un
sistema de 20 bits para aprovechar al maximo las prestaciones del Sistema de Deteccién. El Sistema Informatico propuesto por Smiths
Detection en el HCV es el mas avanzado sistema informatico disponible en los sistemas de inspeccién de carga. Ofrece caracteristicas
y desempeiio inigualables. Por otra parte, se ha disefiado con un gran potencial de adaptabilidad, apertura y evolucién.

3.1.8 Remolque

El remolque estd equipado con un brazo diseflado y fabricado especificamente de acuerdo a nuestras necesidades, para que pueda ser
transportado por un vehiculo estdndar a través de las vias de uso publico. En el disefio del vehiculo, la atenci6n se centra en la fiabilidad
y robustez. Fue modificado para su uso en las duras condiciones climaticas y ambientales.

El vehiculo se compone de un remolque equipado con:

- La cabina de los operadores,

La cabina de operadores dispone de 3 puestos (para los 2 operadores de imagen y el operador de sistema). Esta cabina tiene aire
acondicionado y se encuentra insonorizada para estar cémodos y esta blindada contra las radiaciones para estar totalmente seguros. Esta
cabina tiene capacidad para hasta 4 operadores. Esté disefiado para ofrecer un lugar “acogedor” de trabajo para los operadores y ayudarles
a concentrarse en el anélisis de imagenes en un entorno tranquilo. Esta cabina est4d equipada con radio, gabinete para las pertenencias
de los tripulantes, nevera, portavasos y cafetera.

Los equipos técnicos se colocan en los gabinetes técnicos disefiados especificamente y de facil acceso para el mantenimiento.

- Una cabina técnica,

- Un brazo que soporta la caja de deteccién y la Unidad de Emisién de rayos X,
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La Pluma/ Brazo (boom) es un sistema mecéanico de soporte y colocacién del sistema de deteccién de rayos X y el sistema de emisién de
rayos X. La apertura y el cierre del brazo se activan automaticamente bajo el control del operador del Sistema. La fiabilidad, la precisién
del posicionamiento y la estabilidad durante la exploracién son puntos claves del disefio de Smiths Detection

- Un espacio de 7m? para almacenar material (repuestos, sefiales de carretera, etc.) capaz soportar un peso de una tonelada. Este espacio
puede transformarse para alojar 4 operadores de imagenes.

- Generador de energia

El HCVM 3528 T esta equipado con un generador de energia de 40 kVA diesel que suministra la energia eléctrica necesaria para todo el
sistema radioscépico con capacidad de operacién para un minimo de 5 dias (con el objetivo de 10 dias) cuando es empleado durante 8
horas al dia, 5 dias a la semana antes de repostar. También es posible la alimentacién de todo el sistema mediante el uso de una fuente
externa de 400 V (+ - 5%), a 60 Hz, + - 3 fases 2Hz, tierra y neutro, fuente de alimentacién de 40 kVA. La solucién propuesta, prevé
una conexién directa al sistema eléctrico de Nicaragua mediante el uso de cuadro eléctrico central incluyendo disyuntores, cableado
eléctrico y circuitos necesarios. La toma de corriente situada en el cuerpo estd adecuadamente protegida y cumple con el uso al aire libre.

El remolque est4 equipado con un eje de direccién adicional. El motor eléctrico permite al eje del remolque moverse para analizar los
objetos a una velocidad constante de 24 m / min y 12 m / min (el modo de exploracién).

El sistema esta equipado con un amortiguador de impactos incorporado en la parte trasera, situado a una altura aproximada de 50 cm.
para evitar dafios graves al escaner en caso de accidente.

3.1.9 Dimensiones del Remolque
Las dimensiones del HCVM 3528 T son las siguientes:

Posicién Baja:

- Altura méxima de la maquina durante el transporte de: 4,0 m.
- Despeje de altura durante el proceso de inspeccién: 4,65 m.

- Altura maxima de inspeccién: 4,60 m.

Posicién Alta:

- Altura méxima de la maquina durante el transporte de: 4,0 m.
- Despeje de altura durante el proceso de inspeccion: 4,8 m.

- Altura méxima de inspeccién: 4,75 m.

HCVM HCVM mo d:l(::e‘;l::aneo Objeto escaneado
Dimensiones de marcha (metros) Desplegado (metros) (metros) Tamailo mdximo (metros)
Longitud Ancho Alto Ancho Alto Longitud Ancho Alto Longitud Ancho Alto
13.6 25 <4 8.9 aprox. 8 <12 8.6 5.6 27 hasta 3.0 hasta 4.75

Este disefio permite la inspeccién de contenedores high cube (3 m altura) cargados en remolques de plataforma alta (hasta 1.7 m). La
altura total en posicién de marcha del HCVM 3528 T de 4 metros permite un amplio acceso a la red carretera.

La estabilidad necesaria para el HCVM 3528 T se obtiene gracias al hecho de que la caja de deteccién y la Unidad de Emisién de rayos
X estdn ambas fijadas al brazo y por ende firmemente unidas. En adicién a este principio basico, el brazo esta reforzado en comparacién
con el de una grua movil para evitar flexiéon y vibraciones durante el movimiento. Se ha hecho todo para mantener la “configuraciéon
6ptica” del ensamble emisor / detector de rayos X absolutamente fija.

Las condiciones ambientales (temperatura, viento, humedad) fueron también tomadas en cuenta en el disefio del sistema. El HCVM 3528

T puede tolerar condiciones climéaticas particularmente severas.

3.1.10 Representacién Esquemitica
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3.1.11 Puesta en Marcha del Sistema

Cuando el HCVM 3528 T llega al sitio de operacién, los operadores siguen un procedimiento de instalacion para preparar el sistema.

Este procedimiento toma menos de 30 minutos.

En la primera fase, el operador de Sistema despliega el brazo. Esta secuencia, que toma menos de 10 minutos, es coordinada y controlada
por el Controlador de Instalacién, que controla las diversas fases sin pérdida de tiempo y con total seguridad. El operador de Sistema
despliega el brazo progresivamente verificando obstrucciones. Por seguridad, los movimientos del brazo seran realizados individualmente
en forma completa, uno después de otro y en el orden correcto. Cada parte del brazo se ajusta automaticamente en su posicién correcta,

el operador no necesita realizar ningin ajuste fino.

El brazo estd equipado con sensores de seguridad que detienen todo movimiento en caso de colisién con cualquier objeto durante la

inspeccién.

€ ia spliegu a
- Elevacién del brazo

- Rotacién del brazo (unidad de rayos X y detector)
- Despliegue del brazo de deteccién

- Despliegue del acelerador de rayos X

En una fase paralela, se prepara el resto del sistema (sistema radioscépico y de seguridad).

El HCVM 3528 T también puede plegarse/desplegarse con el control remoto (POR)

El sistema esta disefiado para operar 24 horas por dia, 7 dias a 1a semana. El vehiculo est4d equipado con un sistema de iluminacién de

forma a realizar tareas nocturnas en forma auténoma.

La posicién del brazo es controlada eléctricamente y dispone de un interlock con la alimentacién de la fuente de rayos X; la que se

apagaréd inmediatamente ante una posicién incorrecta del brazo.
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3.1.12 Control y Seguridad
El sistema de Control de Instalacién del HCV (descrito a continuacién) controla el ciclo completo de inspeccion de acuerdo a la secuencia
general de funcionamiento de la instalacién.

Un grupo de sensores (ej. despliegue, colisién con un objeto, velocidad de inspeccién) puede detectar fallas en el vehiculo o el brazo y
provee los datos necesarios para el funcionamiento (ej. inicio de la emisién de rayos X) de acuerdo al estado del proceso. Ademas, se
instala un conjunto de dispositivos de seguridad:

- Sensores anticolisién para detectar la posicién del vehiculo bajo inspeccién (ancho), para prevenir cualquier colisién con objetos,
- Pulsadores de parada de emergencia ubicados en el drea de inspeccion (a cada lado del haz y del vehiculo),
- Pulsadores de parada de emergencia en las estaciones de operadores de Sistema e Imagen.

Los datos relacionados con fallas e incidentes (parada de emergencia, etc.) son enviados, al ocurrir, al Sistema de Control. Las fallas
son reportadas directamente a la Unidad de Supervisién en la estacién del operador de Sistema.

3.2 Sistema de Control de la Instalacién (FCS)

Cada uno de los subsistemas del HCVM 3528 T realiza una tarea especifica en el proceso de inspeccién. Sin embargo, necesitan ser
coordinados para funcionar arménicamente. El Sistema de Control de Instalacién del HCVM 3528 T (o Controlador de Instalacién)
provee la necesaria sincronizacién y automatizacién. Controla y/o supervisa el funcionamiento del Sistema Radioscépico, el Vehiculo
y el Sistema de Seguridad.

El FCS esta basado en un Controlador L6gico Programable (PLC), especificamente disefiado para el control de procesos industriales, lo
que asegura un elevado nivel de confiabilidad y capacidad de evolucion.

Una Unidad de Supervisién completa ubicada en la cabina del operador de Imagen posee una interfaz hombre/maquina mediante la cual
el operador de Sistema puede obtener toda la informacion esencial y obtener el estado de las diferentes partes del sistema. Se ha puesto
énfasis en brindar un entorno amigable para esta interfaz esencial hombre/méquina. La Unidad de Supervision permite un registro (log
book) y operaciones de pruebas y control. Un nivel de acceso suplementario permite la conexién con los operadores de Mantenimiento.
Esta conectado al Controlador de Instalacién (PLC) para recibir informacién y transmitir comandos. El FCS tiene una capacidad de
almacenamiento de registro de novedades de hasta 90 dias.

3.3 Sistema de Seguridad Radioldgica
3.3.1 Generalidades

El Sistema de Seguridad Radiol6gica garantiza en forma auténoma que la Seguridad Radiol6gica esté asegurada en y alrededor del
HCVM 3528 T de forma que la instalacion resulte totalmente segura paratodas las personas (operadores, conductores y publico). Provee

una proteccién permanente.

Consiste en un controlador l6gico cableado, que revine toda la informacién de seguridad y autoriza o inhibe la emisién de rayos X,
asociado con sensores de seguridad, que controlan:

- El encendido / apagado de la Unidad de Emisién de rayos X,

- La alarma e indicacién no ambigua de emisién de rayos X,

- El perimetro del 4rea restringida.

El controlador y cableado son fabricados y verificados estrictamente, de acuerdo al estado del arte en materia de seguridad.
El Sistema de Seguridad Radiol6gica también incluye el Sistema de CCTV y el Sistema de Intercomunicacidn.

El Area Restringida es aquélla donde la dosis de ragiacién ionizante puede exceder el valor de 1 mSv/afio (ICRP 60).

El conductor y el asistente de operaciones pueden sin embargo ingresar a esta drea durante las fases de entrada y salida. Se adoptan
medidas apropiadas para verificar que nadie permanezca en esta area antes que la inspeccion sea autorizada por el operador de Sistema.

El blindaje de la Unidad de Emisi6én de rayos X y la caja de deteccién y la extension del Area Restringida han sido calculados de modo
a asegurar que la tasa de dosis de radiacién fuera del Area Restringida satisfaga los requerimientos para Area Publica.

Estos valores han sido calculados en base a:

- La geometria del sistema radioscépico soportado por el brazo,
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- La geometria del haz de rayos X,

- La energfa y potencia maxima de haz,

- El peor caso para radiacién dispersa,

- La tasa de dosis maxima autorizada.

Un algoritmo de cdmputo especial ha sido desarrollado por Smiths Detection para calcular el espesor de blindaje. Especialistas han
verificado los resultados, y las mediciones en sitio realizadas en todos los Sistemas de Inspeccion de Carga en operacién han corroborado

la validez del método.

3.3.2 Equipos del Sistema de Seguridad Radiolégica
El HCVM 3528 T esta equipado con:

1. Tres luces tricolores indican:

-Cuandoestdverde: nohayrestriccién para acceder a lazonade seguridad, el vehiculo y personas (asistentes de operaciones, conductores,
pasajeros) estan autorizados a entrar en la zona de exploracién.

- Cuando esté naranja: el acceso esta restringido a la zona de seguridad, el aparato de rayos X esta listo para emitir.

- Cuando parpadea de color rojo con alarma de la sirena de tipo continuo: se ilumina tan pronto como el asistente de operaciones ha
reconocido el hecho de que él y el conductor estan en un lugar seguro. El acceso a la zona de exploracién esté estrictamente prohibido.
La emisi6n de rayos X esta autorizada. La alarma comenzara a sonar una vez que la autorizacién de emisién de rayos X se le ha dado,
5 segundos antes de que los rayos X sean encendidos, dejando tiempo para reaccionar en caso de situacion peligrosa. Seguira la alarma
con otro sonido (trinos) mientras los rayos X son emitidos.
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2. Once (11) botones de parada de emergencia (Tipo “cabeza de hongo») que, cuando se pulsan, detienen instantdneamente la unidad
de emisién de rayos-X. Este tipo de botén se encuentra en todo el vehiculo, en las cabinas de los operadores y en el control remoto del
asistente de operaciones. Los pulsadores de emergencia estan instalados de tal manera que nunca es necesario cruzar el haz de rayos X
para llegar a uno.

3. Sistema de Interlock. Es un conjunto de interruptores cableados conectados al controlador del Sistema de Seguridad Radiol6gica.
Detiene el proceso y, en particular, previene la emisién de rayos X si no se satisfacen todas las condiciones de seguridad. Cuando se
activa durante una inspeccién, detiene instantdneamente la Unidad de Emisién derayos X. Los interruptores de Interlock estan instalados
en paneles y tapas cuando sea apropiado (ej. cabezal de emisién de rayos X, tapa del Modulador, posicién del brazo, etc.)

4. Seméaforo. Cuando esta verde (Flecha Verde) el vehiculo esta autorizado para entrar / cruzar la zona de seguridad. Cuando la luz esté
en rojo (Cruz Roja) el vehiculo deberé esperar en la entrada del Area de Seguridad.
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2 »
|
Espera pers ingresar o
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3.3.3 Controlando el Acceso al Area de Inspeccién

La zona restringida pueden ser controlada gracias a un sistema de control perimetral infrarrojo que alertaré al operador del sistema y
detiene inmediatamente la emisién de rayos X y el movimiento de barrido, si esta barrera invisible es interrumpida por el paso de un
animal o una persona. El HCVM se entrega con un conjunto de cuatro (4) barreras de infrarrojos.

El 4rea restringida puede también delimitarse, cuando sea necesario, con una cinta plastica o una cadena soportada por postes.

Se provee un sistema de CCTV para permitir al operador de Sistema supervisar el drea y verificar rdpidamente sefiales de alerta, para
prevenir entrada no autorizada al area controlada y, de ser necesario, detener el sistema en caso de un ingreso o desperfecto.

Si por cualquier razén, un problema o falla ocurre y una de las seilales de seguridad es baja, la Unidad de Emisién de rayos X es apagada
(sistema a prueba de falla o fail safe).

3.3.4 Baliza de Radiacién

La Baliza de deteccion de Radiacidn, consiste en un dosimetro auténomo independiente equipado con una sirena, ubicado en la cabina
del analista de Imagen. Provee una alarma acistica en presencia de tasas de dosis de radiacién por encima del nivel de piiblico y apagara
de forma automatica e inmediata la Unidad de Emision de rayos X.

3.3.5 Sistema CCTV

Se provee un sistema de CCTV como parte del sistema de seguridad. El sistema de CCTV permite al operador de Sistema tener una vista
de cada sector del area de inspeccién.

Siete (7) cAmaras de video se colocan en la instalaciéon. Cubren la totalidad de operaciones y areas de exclusion:
- Uno en la parte trasera del vehiculo.

- Uno en el brazo mirando el espacio entre la caja de deteccién y el vehiculo inspeccionado.

- Uno en el brazo mirando el espacio entre el costado de la unidad de rayos X y el vehiculo inspeccionado.

- Una en la esquina superior del brazo mirando hacia atras.

- Una en la esquina superior del brazo mirando hacia adelante.

- Una mirando el techo del vehiculo inspeccionado.

- Una en la parte delantera del vehiculo (cdmara PTZ).
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El monitor de video de CCTV esté ubicado en la cabina del operador. Este despliega varias vistas de las camaras en la pantalladel CMW.

Imagen Referencial

Gracias a este sistema, el operador del Sistema que controla el proceso de inspeccién es capaz de controlar el movimiento correcto del
HCVM 3528 T con respecto al vehiculo inspeccionado para evitar cualquier posible colisién con el Brazo.

3.3.6 Sistema de Intercomunicacién
Se provee un Sistema de Intercomunicacién en el HCVM 3528 T. Su propésito es permitir una facil comunicacién entre los operadores.

El Sistema de Intercomunicacion est4 basado en equipos Motorola inaldmbricos, operando en frecuencias publicas (no-restringidas).
Se proveen dos (2) juegos:
- Uno (1) fijo : en la cabina de operadores,
- Uno (1) mévil utilizado por el asistente de operaciones.
El sistema de megafonia se utiliza para hacer frente a los mensajes de advertencia a cualquier personal en el sitio. Se emitird una
advertencia en varios idiomas a cualquier ocupantes de los vehiculos ocultos que la exposicién a la radiacién es inminente. Consiste en
un altavoz externo (resistente al agua) y un micr6fono situado en la cabina del operador de imagen. Permite al operador:
- hablar en el altavoz.
- seleccionar y difundir mensajes pre-grabados (12 mensajes).
- Difundir un CD desde un reproductor.
4 Sistema Integra e Deteccién
3.4.1 Caracteristicas de Operacién

Esta funci6n permite la deteccién de miltiples amenazas con un solo escaneo, una sola pantalla y un solo operador:

- El sistema de deteccion de radiacion es totalmente integrado al sistema radiografico. Es decir, que la generacién de laimagen radiosc6pica
y la detecci6n de material radioactiva se realizan en un dnico paso.

-Lagraficade deteccién radiactiva es integrada en laimagenradiografica. La posicién de la fuente de radiacién en el objeto inspeccionado
es indicada sobre la Imagen Radioscépica.

6453



07-08-14 LA GACETA - DIARIO OFICIAL

148

3.4.2 Rendimiento

El resultado de deteccién de una fuente radiactiva aparece en una
banda de colores posicionada en la parte superior de la zona de
visualizacién en la RIW. Los diferentes colores que forman esta
banda permiten representar y asi identificar facilmente diferentes
niveles de valores detectados:

La posicién de la fuente de radiacién en el objeto inspeccionado es
indicada sobre la Imagen Radioscépica:

En caso de alarma de radiaci6n:
- una alarma audio y visual se dispara en la cabina de operadores.

- un pop up se'muestra en la Estacion de Anélisis de Imagen.

RENDIMIENTO

“Co : 150 kBq
Actividad Minima Detectable ¥ICs : 350 kBq

“Am : 3500 kBq
Nivel de falsa alarma 0.1%
Probabilidad de Deteccién 97.5%
Ruido ambiente 0.1 uSv/h
Altura de fuente 24m

3.5 Sistema OCR

El sistema de lectura 6ptica consiste en dos cAmaras que toman automaticamente una foto del contenedor:

CAMARA TRARERA b

BETRICTURA ' I -

El sistema tiene dos funciones principales:

- La primera permite una toma automatica de fotografia del contenedor a escanear. Integrada en la Estacién RIW, esta foto permite al

analista de imagen obtener una vista lateral completa del contenedor inspeccionado.

La foto esta integrada dentro de la pagina del manifiesto en la Estacién RIW. Constituye una fuente de informacién adicional para el
operador de imagen durante el andlisis radioscépico: condicién, apariencia general, inscripciones, etc.

Una vez terminado el escaneo, cada foto es asociada con la imagen radioscOpica y es accesible desde la pantalla de datos administrativos.
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- La segunda permite de integrar el nimero del contenedor, de manera inteligente y automatica, al formulario de datos. Con este numero,
el sistema informatico puede encontrar automaticamente el formulario de datos y el manifiesto correspondiente y le asocia a la foto y

la imagen de Rayos X.

Imagen Referencial

4.0 DESEMPENO Y CARACTERISTICAS

4.1 Desempeiio

Calidad de Imagen

Resultados obtenidos en modo “escdner en movimiento” a una velocidad de 24m/min

Penetracién Maxima 280 mm de acero

Indicador de Calidad de Imagen (1.Q.I.) 5.8mm (didémetro visible de un alambre de acero detras de una chapa de acero de
100 mm de espesor)

Indicador de Contraste (C.I.) 2.5mm (espesor visible de una placa de acero detras de una chapa de acero de 100
mmde espesor)

Condiciones de ensayos de acuerdo a protocolo estandar de Smiths Detection.

Capacidad de Escaneo y Tamafio de Objetos Inspeccionados
Modo “escéner fijo”: Hasta 130 vehiculos de 18 metrospor hora @ 7km/h

dencia d ..
Cadencia de escaneo Modo “escéner en movimiento™: Hasta 25 vehiculos de 18 metros por hora en modo de

exploracién @24m/min
Tamafio Maximo de Vehiculo (global) 3.0 m x 4.7 m x 27 m(ancho x altura x longitud)

4.2 Caracteristicas

Unidad de Emisién de Rayos X
Energfa Nominal del Haz de Electrones | 4MeV

Nota: méximo autorizado por World Health Organization: 10 MeV

Subsistema de Deteccién de Rayos X

Numero de elementos detectores 1280 — conjunto en forma de L
Altura escaneada Desde aprox. 0.28 m hasta 4.75 m (sin cortes de esquina para camién estdndar de 2.5m de ancho).
Rango Dinédmico 1,048,576 niveles de grises (20 bits)

Dosis De Radiacién
Dosis Absorbida Maxima por escaneo Menos de 10 pSv (tipico 4 puSv).

Nota: méximo autorizado por la OMS: 500.000 pSv

6455



07-08-14 LA GACETA - DIARIO OFICIAL

148

Dosis Maxima para personas circulando | Menos de 0.5 pSv / hora en promedio al ritmo de 20 camiones por hora
en el pértico (Conductor)
Nota: maximo autorizado (I.C.P.R. 103): 1 mSv/afio

Dosis Maxima fuera de la zona de Menos de 1 mSv/afio

seguridad

Nota: méximo autorizado (I.C.P.R. 103): 1 mSv/afio

Requerimientos de sitio

Tamafio del drea de seguridad

36 m x 29 m (longitud x ancho) sin paredes de blinda je

Requerimientos de piso

Superficie plana

Pendiente maxima de 1%

Cubierta de concreto o asfalto que soporte el peso del escaner y el vehiculo inspeccionado

Condiciones de Operacién y Movilidad

Partes transportable del sistema

Completamente M6vil y auténomo

Tiempo de instalacién

Menos de 30 minutos

Frecuencias de radio utilizadas

‘Walkie Talkie : 444.55 a 444.65 MHz

Sistema de seguridad POR (parada de emergencia): 433.1 a 434.75 MHz

Sistema de red inaldmbrica: 2.45 — 2.48 GHz

Altura Méxima durante el Escaneo: 5.6 m aprox.

Durante el Despliegue: 8 m aprox.

Ancho méximo desplegado 8.6 m.

Rango de Operacién -20°C, +43°C; hasta 100% de humedad

Consumo de Combustible

6 litros/hora a operacién maxima en modo exploracién - 25 camiones/h con A/C

Peso total

28 toneladas sobre 3 ejes

ANEXO II: DESCRIPCION TECNICA DE EQUIPO HI SCAN 180180-300KV

HI-SCAN 180180-300kV

HEIMANN EQUIPO DE INSPECCION PORRAYOS X
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ANEXO III: DESCRIPCION TECNICA DE PUESTO DE CONTROL CENTRALIZADO (DMS)
Descripcién general del Puesto de Control Centralizado (DMS)
El DMS (Dataset Management System) es una herramienta de manejo poderosa y flexible utilizada para centralizar y explotar todos los
datos relativos a cargas inspeccionadas por uno o mas sistemas HCV de manera remota (nota: escaneres convencionales tipo el Hi-Scan

no pueden conectarse al DMS).

Los archivos caracteristicos de una carga, es decir los Datasets, se guardan en una base de datos en una estacién de trabajo especifica:
el centro de DMS. Estos datos pueden ser explotados con un Web browser desde una direccién de Internet.

El DMS permite la centralizacion de datos y la optimizacién de capacidad de inspeccién multi- escéner.

E1 DMS ofrece diferentes caracteristicas para el operador remoto, el usuario del HCV y el administrador del DMS.

® Acceso seguro, via protocolo HTTPS, con seleccién de idioma (Inglés, Espafiol, Francés a elecci6n del CONTRATANTE).
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e Pagina Sinlptica, para visualizar el estado de las conexiones y la informacién relevante de cada sistema HCV conectado al DMS
(Nombre, tipo, localizacién, capacidad de almacenamiento, porcentaje utilizado, conjunto de datos).
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e Exportar la informacién (Archivo CSV) de datos:

- Resultados estadisticos,

- Lista de conjunto de datos correspondientes al criterio de bisqueda,
- Un conjunto de datos especificos

e Creacién y modificacién de los conjuntos de datos.

® Juego de herramientas para administradores:

- Bitacora de conexiones

- Gestién de usuarios (nombre, contraseiia & nivel : usuario o administrador).
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Para este proyecto, el DMS se implementard s6lo para realizar el analisis a posteriori de la informacién proveniente de los HCV.
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Para que el DMS pueda entrar en funcionamiento, sera necesario
que el CONTRATANTE proporcione:

e Acceso a Internet en cada sitio (HCVM & DMS)

o Ancho de banda (en ambas direcciones) de al menos 1 Mb/s en
cada sitio (HCVM & DMS)

e Ancho de banda (en ambas direcciones) en el DMS de al menos
1 Mb/s por cada HCV

e Espacio fisico para instalar el hardware necesario

ANEXO IV: DESCRIPCION GENERAL DE EQUIPOS;
PROCEDIMIENTOS GENERALES DE INSPECCION
NO INTRUSIVAY PROCEDIMIENTO DE
MANTENIMIENTO

A. Descripcién general de los equipos a ser instalados
(descripcién técnica detalladaen anexos I y Il deestecontrato).

Item 1:_Seis esciner s X de alta energia modelo

HCVMT 3528, cada uno de los cuales incluye:

- Un (1) chasis de remolque.

- Un (1) acelerador HiPacc de 4 Mev.

- Un (1) colimador.

- Un (1) sistema de control de instalacién (FCS), para el control
y monitoreo automético del equipo de rayos X (PLC, CCTV y
sistema de seguridad radiol6gico).

-Un (1) sistema de deteccién con su equipo electrénico asociado.
- Un (1) sistema informatico para la adquisicién de imagenes,
administracién de datos y almacenamiento, el que incluye:

- Dos (2) estaciones de anélisis de imagenes radiograficas (RIW),
equipadas con dos (2) pantallas planas de alta definicién

- Una (1) estacién de base de datos (DBW) equipada con SQL
para la administracién de datos e informacién, asi como para
la administracién de la funcién de exportacién de imagenes
(conversién de imégenes HCV en imagenes BMP, JPEG y TIFF)
- Una (1) estacién de control y monitoreo (CMW) para controlar
todo el proceso de escaneo y el funcionamiento del equipo,

- Una (1) estacién de gestién documental (CIW) para ingresar los
datos de los vehiculos y manifiestos, equipada con un escdner A4
plano y UPS,

- Una (1) estacién de acceso a la informacién (IAW),

- Una (1) impresora a color (PU),

- Una (1) unidad de almacenamiento de datos (SU) de 1 Tb, capaz
de almacenar mas de 100,000 datasets

- Una (1) unidad de archivamiento (ARU) compuesta por un
quemador de blu-ray, DVD y CD-Rom y una llave USB (1GB)
-Una (1) unidad de abastecimiento eléctrico ininterruptible (UPS)
- Un (1) sistema integrado de deteccién de material radioactivo
de fuente gamma (ARD™).

- Un (1) sistema OCR para la captura automatica del numero de
identificacién del contenedor.

Item 2: Un (1) esciner de rayos X para carga aérea modelo
Hiscan 180180

Item 3: istema Informaitico de Control Centralizado

Ex-Post (DMS), el gue incluird:

- Seis (6) licencias de uso del sistema.

- Seis (6) estaciones de analisis de imagenes radiograficas (RIW)
con capacidad dere-analizar los archivos provenientes de los HCV.
- Una (1) Unidad de almacenamiento de 4TB (suficiente
almacenamiento paraunos 280,000 data sets).

-Una(1)unidad de abastecimiento eléctrico ininterruptible (UPS).

El suministro de los escaneres y el DMS incluyen la instalacién,
puesta en marcha y pruebas de aceptacién, asi como la garantia
estandar de doce (12) meses.

B. Proceso de Inspeccién no Intrusiva

Nota: Este proceso es referencial y se ajustara de acuerdo a las
necesidades especificas de la prestaciéon del servicio y de las
regulaciones locales.

El propésito del uso de sistemas de inspeccién no intrusivos es
el de facilitar el comercio exterior al mismo tiempo de fortalecer
las capacidades del Estado de detectar bienes mal o no declarados
que se encuentren en vehiculos, contenedores y otros medios de
transporte utilizados en el comercio exterior.

Lautilizacién de estos equipos le permitird al CONTRATANTE en
particular, la posibilidad de detectar el transito o introduccién de
mercancias de formailicita en el territorio nacional, en especial de
armas, materiales radioactivos, explosivos o cualquier componente
para producirlos, estupefacientes y productos precursores,
desechos téxicos, papel moneda, entre otros.

El uso de sistemas de inspeccién no intrusiva permitird al
CONTRATANTE realizar un control no intrusivo de la carga que
hace objeto del comercio exterior.

El control o inspeccién no intrusiva se caracteriza basicamente
por la realizacién de las siguientes actividades:

a) llegada del vehiculo o camién a la zona de inspeccién no intrusiva
En el caso de este proyecto, corresponderd al CONTRATANTE
seleccionar, conforme a su sistema de anélisis de riesgo y/o filtros
de control, el vehiculo o camién sujeto a inspeccién no intrusiva.

En ningin caso LA EMPRESA asumiréa la responsabilidad de
hacer cumplirel proceso aduanero de inspeccién no intrusiva a los
usuarios durante la operaciénde los equipos. Dicharesponsabilidad
le compete directamente al CONTRATANTE.

Una vez que el vehiculo se encuentre en el Puesto de Control
de Frontera y este haya sido seleccionado para ser objeto de
inspeccién no intrusiva, deberé dirigirse a la entrada de la zona
de inspeccién no intrusiva.

Al llegar a la entrada de la zona de inspecci6n no intrusiva, el
conductor del vehiculo a ser inspeccionado ubica por si mismo su
vehiculo siguiendo las indicaciones que figuran en los paneles de
entrada adichazona. El semaforo de ingreso ubicado en la entrada
de la zona de inspeccién no intrusiva se encontrara siempre en
modo automatico de Pare (color rojo).

b) recepcién de los documentos relacionados a la carga transportada
El conductor del vehiculo deberd esperar que el Asistente de

Operaciénde laEMPRESA se acerque pararecibirla documentacién
relacionada a la carga que transporta. En el caso de los Puestos
de Control de Fronteras, cuando el CONTRATANTE considere
que un determinado vehiculo o cami6n requiera de una inspeccién
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no intrusiva bajo la modalidad “bumper to bumper”, el Asistente
de Operacién de la EMPRESA indicar4 al conductor y demas
pasajeros que ademdas deberan bajarse del Vehiculo de Carga y
dirigirse a un lugar seguro, mientras se lleva a cabo el proceso de
inspeccién no intrusiva.

El Asistente de Operaci6n de la EMPRESA llevara los documentos
relacionados ala carga del Vehiculo al lugar donde se encuentre el
operador del equipo de inspeccién no intrusiva de la EMPRESA.

c) Inspeccién no intrusiva del vehiculo.

En cuanto la luz verde del semaforo de ingreso a la zona de
inspeccidn no intrusiva se encienda, el conductor podra proceder
a circular por la zona de inspeccién, a una velocidad no mayor
a 7,0 km/h (modalidad de inspeccién no intrusiva “estandar”).

En la modalidad “bumper to bumper”, el HCVM 3528 T se
desplazardalolargodel vehiculo paratomar laimagenradioscépica.

Durante el paso o estancia del vehiculo dentro de la zona de
inspeccién no intrusiva, el sistema OCR del escéner toma los datos
de la identificacién del vehiculo, el que se registra de manera
automaética en el sistema informatico del equipo de inspeccién no
intrusiva. Asimismo, las cAmaras CCTV del escaner muestran una
imagen del nimero de identificacion del contenedor en el monitor
de la estacién de operacion del escéner.

En la modalidad de inspeccién no intrusiva “estdndar”, cuando el
sensor de deteccién de cabina del escéner detecta la parte trasera
de la cabina del conductor se activa el haz de rayos X hasta que
el mismo sensor detecta la parte posterior del Vehiculo de Carga
y desactiva el haz de rayos X. La imagen radioscépica y lectura
de contenido radiactivo quedan entonces registradas en el sistema
informatico del equipo de inspeccién no intrusiva.

Una vez finalizada la inspeccién no intrusiva, el conductor del
Vehiculo de Carga se dirigirad al estacionamiento de la zona de
inspecciéon no Intrusiva, aguardando que se le comunique los
resultados del analisis de imagen.

Durante el proceso de escaneo, el Operador del equipo de la
EMPRESA verificaque el escaner esté operando normalmente y que
la imagen radiosc6pica se genere conforme a las especificaciones
técnicas contratadas.

Queda expresa constancia que en el contexto de esta prestacion
de servicios, que el Operador del equipo ni el Asistente de
Operacién de la EMPRESA no emitirdn dictamen alguno respecto
del anélisis de iméagenes realizado por el Analista de Imigenes
del CONTRATANTE o cualquier otra entidad gubernamental que
intervenga al respecto.

d) andlisis de Imagen
El primer paso del andlisis de imagen censiste en la verificacion

por parte del Inspector del CONTRATANTE que los documentos
relacionados a la cargatransportada cumplen con las formalidades
que establece la ley. Una vez efectuada esta revision, el operador
del equipo agrega los datos basicos relacionados a la carga en el
sistema informéticodelsistema de inspecciény procede a escanear
una copia de los documentos.

Una vezingresados los datos relacionados a la carga en el sistema
informatico del equipo de inspeccién no intrusiva, el sistema asigna
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el analisis de imagen de dicha carga a un Analista de Imagenes del
CONTRATANTE, quien procedera a analizar toda la informacién
con la que cuente y determinar si la carga presenta “discrepancias”
respecto a lo que los documentos de la misma dicen contener.

Una vez finalizado el anélisis de imagen, el Analista de Imagenes
del CONTRATANTE registra los resultados de la misma en el
sistema informatico aduanero asi como en el sistema informético
del equipo de inspecci6n no intrusiva y comunica al Inspector del
CONTRATANTE los resultados.

e) salida del vehiculo de la zona de inspeccién no intrusiva
El Inspector del CONTRATANTE procede a devolver los

documentos al conductor del Vehiculo de Carga, asi como a
ordenar la salida del Vehiculo de Carga de la zona de inspeccién no
intrusiva para esperar en el estacionamiento a que le comuniquen
los resultados del anélisis de imagen.

En caso los resultados del anélisis de imagen confirmen la existencia
de “discrepancias”, el conductor debera dirigirse a la zona de
inspeccién fisica en el Puesto de Control de Fronteras. En caso
los resultados del anélisis de imagen confirmen que la carga se
encuentra libre de “discrepancias”, el chofer podré continuar el
proceso de desaduanaje.

C. Principales actividades a ser realizadas por LA EMPRESA
Antes, durante y después del proceso de inspeccién no intrusiva
propiamente dicho, LA EMPRESA sera responsable de:

a. operar los equipos de inspeccién no intrusiva;

b. asegurar el mantenimiento preventivo de Nivel 1 de los equipos
de inspeccién no intrusiva, asi como del reporte inmediato de
fallas hacia Smiths y coordinar con Smiths las actividades de
mantenimiento de Nivel 2 y 3;

c. garantizar la seguridad radiolégica dentro de las zonas de
inspeccién no intrusiva (zona de exclusién radiolégica);

d. capacitar y dar soporte técnico permanente a los Analistas de
Imégenes e inspectores del CONTRATANTE, que trabajardn en
los sistemas de inspeccién no intrusiva;

e. gestionar, asegurar y supervisar las Pruebas de Aceptaci6n
“FAT” y “SAT”.

Todo lo anterior de conformidad a los lineamentos de Smiths en
cuanto a la operatividad de sus equipos.

D. Seguridad Radiolégica

LA EMPRESA se encargara de disefiar la politica de Seguridad
Radiolégica a aplicarse dentro de la zona de inspeccién no intrusiva,
asi como controlar que ella se cumpla.

Como parte de esta politica, en la zona de inspecci6n no intrusiva,
LA EMPRESA implementara sefiales e indicadores reglamentarios
deadvertenciasobre o en las proximidades de aquellos componentes
que sean fuente potencial de riesgo radioldgico.

LA EMPRESA vigilara permanentemente que la tasa de dosis de
radiacién fuera de la zona de escaneo no exceda el valor limite
de 1 m/Sv/aflo en ninguna situacién operativa. Este valor limite
de la tasa de dosis debera observarse en la cabina de Asistentes
de Operacién de la EMPRESA.

LA EMPRESA se asegurara que como parte del suministro del
Smiths se incluyan indicadores de advertencia visuales y acusticos
de aviso cuando el sistema de inspeccion esté en funcionamiento.
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Adicionalmente LA EMPRESA se asegurara que todo el personal
que trabaje en los sitios de inspeccién no intrusiva, porten
dosimetros personales con el fin de medir la dosis de radiacién
absorbida durante un determinado periodo de tiempo. Todos los
dosimetros seran enviados periédicamente a unaempresa o entidad
independiente de radio proteccién que estara a cargo de analizar
los dosimetros y reportar la dosis absorbida para dicho periodo y
seflalar cualquier anomalia, si la hubiere. I[gualmente LAEMPRESA
utilizard radiémetros para monitorear periédicamente las dosis de
absorcién de radiacién de las zonas publicas.

E. Descripcién de Puestos de Operaciones
Nota: Estas descripciones de puesto es referencial y sera ajustado
a las necesidades del servicio y de cada sitio.

Gerente de Operaciones
El Gerente es el responsable de la administraciéon y de la

supervisién global del buen funcionamiento de las operaciones
de los equipos de inspeccién no intrusiva a ser implementados
de acuerdo a esta propuesta, tanto en términos de organizacién,
supervisiéon del mantenimiento realizado, resultados, seguridad,
asi como en términos de motivacién y ética del personal. Este
puesto se encargara de:

1) Comunicacién y coordinacién con otras agencias involucradas
con el sistema de inspeccién no intrusiva:

- Relaciones con los usuarios del sistema.

- Comisi6én de radio proteccion.

2) Coordinacidn de las actividades de inspeccién no intrusiva:

- Dar instrucciones a los Gerentes de Sitio y asegurarse que el
personal las respete y aplique.

- Asegura que se respetan las reglas de seguridad y salud;

- Supervisa a los sitios y distribuye el trabajo.

- Supervisa/modifica de flujos de trabajo.

-Mantiene disciplina y buenas condiciones de trabajo.

- Evalua e identifica procesos que podrian mejorar las operaciones
de inspeccién no intrusiva.

- Ejecuta el control operativo y, administrativo del sistema de
inspeccién no intrusiva.

- Ejecuta auditoria y evaluacién del personal.
- Asegura la produccién de informes y tablas estadisticas relativos
a las operaciones, asi como reportes gerenciales.

3) Mantenimiento:

- Supervisa la programacion, ejecucién, manejo y cumplimiento
del contrato de mantenimiento con Smiths.

- Supervisa la ejecucién, manejo y cumplimiento de la garantia
de fabrica y la garantia extendida con Smiths.

El Gerente arribara consuficiente antelacién al inicio del proyecto.
El participara en la seleccion del personal local de la EMPRESA,
supervisara la implementacién completa y el inicio de operaciones
de los escéneres, manejaré el personal del escaner y organizara
los programas iniciales de entrenamiento para el personal de la
EMPRESA y del CONTRATANTE asignado a las operaciones de
los escéneres.

Gerente de Sitio

El Gerente de Sitio es el responsable directo de las operaciones del
personal de la EMPRESA en cada uno de los sitios de inspeccién
no intrusivos a ser implementados de acuerdo a esta propuesta 'y

se encargara de:

1) Supervisién de las operaciones:

-Revisalainformacién que es recogida a diario por los Asistentes
de Operacién de la EMPRESA.

- Evalua e identifica oportunidades de mejora en el flujo existente
de trabajo y desarrollo continuo del sitio.

- Reporta al Gerente de operaciones de cualquier problema que
ocurra en los sitios.

- Esta completamente alerta a todos los aspectos relacionados
al plan de respuesta a emergencias y ejecutarlo inmediatamente
cuando sea necesario.

2) Mantenimiento:

- Esta alerta ante cualquier irregularidad técnica en el proceso
de escaneo y toma las acciones correspondientes inmediatas en
coordinacién con Smiths.

- Acompaila el stock de repuestos junto con Smiths.

- Asegura que el respaldo de la informacién es apropiadamente
ejecutado en los intervalos requeridos dependiendo del tipo de
escaner e intensidad de trabajo.

3) Elabora los siguientes reportes semanales:
- operacifn;

- mantenimiento;

- incidencias.

4) Coordina todas las actividades relacionadas a los sitios:

- Ejecuta las decisiones e instrucciones impartidas por el Gerente
General y asegura la adherencia a los procedimientos por parte
del personal operativo.

- Mantiene un alto sentido de disciplina y cultura de buen trabajo
en los sitios.

Supervisor de Sitio
El Supervisor de Sitio es el funcionario de enlace entre el Gerente

de Sitio y el personal operativo. Asegura el respeto de las reglas
de trabajo, seguridad y salud. Este puesto llevara a cabo las
siguientes funciones:

1) Supervisién del personal del sitio:

- Asegura la aplicacion de las directrices operacionales y de
seguridad;

- Mantiene un alto nivel de ética y ambiente de trabajo.

- Programa de turnos y distribucién de trabajo de acuerdo con las
instrucciones del Gerente de Sitio.

- Programa/modifica de flujos de trabajo.

- Da soporte diario a relacién con los usuarios del sistema.

- Da soporte a relaciones con el CONTRATANTE y otras
autoridades.

- Verifica que cada empleado lleve su dosimetro personal al inicio
del turno.

- Verifica que los radiémetros funcionen al inicio del turno.

- Transmite un informe mensual de seguridad radiol6gica al
Gerente de Sitio.

- Envia los dosimetros personales a la empresa responsable del
control periédico.

2) Supervisién de las operaciones:

- Recolecta datos e informes al final del dia.

- Transmite un informe operacional diario al Gerente de Sitio.

- Asegura que Smiths esté informada de cada problema técnico.
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Qperador del Sistema

El Operador del Sistema es responsable tanto de la seguridad
radiol6gica como de la supervisién de la operatividad del equipo
de inspeccién no intrusiva. Coordina ademas las actividades
relacionadas al mantenimiento. Este puesto llevard a cabo las
siguientes funciones:

- Acciona o apaga los equipos de inspeccién no intrusiva.

- Inicia el proceso de escaneo monitoreando la posicién de la
linea del detector con las CCTV y la representacién graficaen la
pantalla de la estacién de control.

- Detiene el sistema en caso de emergencia.

- Realiza el mantenimiento preventivo de Nivel 1.

- Supervisa el adecuado estado de la zona de exclusi6n, de la
sefializacién, de la Iluminacién, de los CCTV, de los rieles de
seguridad y de las barreras de seguridad.

- Verifica la funcionalidad de los sistemas de seguridad al inicio
del turno.

Asistente de Operaciones
El Asistente de Operaciones es el responsable de controlar el flujo

de ingreso de vehiculos a la zona de inspeccién no intrusiva, asi
como de velar por la integridad fisica del sitio y por el respeto de
las reglas basicas de radio-proteccion. Este puesto llevaré a cabo
las siguientes funciones:

- Verifica que el Vehiculo de Carga tiene las especificaciones de
seguridad requeridas para pasar por el sistema de inspeccién no
intrusiva.

- Autoriza la entrada de Vehiculos de Cargaal sistema de inspecci6n
no intrusiva.

- Vela por laintegridad fisica del sistema de inspeccién no intrusiva
durante el ingreso de Vehiculos de Carga a la zona de inspeccién y
durante el pasaje de los Vehiculos de Carga por la zona de escaneo
(alineaci6n, altura).

- Asegura que nada ni nadie obstruya el proceso de escaneo.

- Comunicase con el Operador del Sistema via radio y confirma
que no hay nadie en la zona de escaneo cuando el proceso de
escaneo esta a punto de iniciarse.

- Da la alarma en caso de emergencia.

- Ordena el flujo de Vehiculos de Carga para evitar congestion a
la entrada de la zona de inspeccién no intrusiva.

- Entrega los documentos relacionados con la carga al Inspector
del CONTRATANTE en el sitio.

Tecnico de Informacion Tecnologica
El Técnico de IT es el responsable de supervisar el buen

funcionamiento de los sistemas de cémputo de los equipos. Este
puesto llevaré a cabo las siguientes funciones:

- Maneja adecuadamente el software proveido por Smiths para el
anélisis de imagenes.

- Capacita a los operadores de la EMPRESA y Analistas de
Imégenes del CONTRATANTE.

- Asegura que los Inspectores y Analistas de imagenes del
CONTRATANTE se acojan a los procedimientos establecidos.

- Es apoyo enresolver las inquietudes que el Analista de Imagen
pueda tener durante el analisis de imagenes.

- Ofrece asistencia a los Analistas de Imagenes.

- Efectua los respaldos (“back-up”) al final de cada turno.

- Confirma la transmisién de datos entre los equipos y el DMS.
- Evalua el funcionamiento de los sistemas, especialmente en lo
que respecta al cumplimiento de las politicas y estindares que se
establezcan para su funcionamiento.

- Supervisa todos los procesos de incorporacién, modificacién o
eliminacién de tecnologias informaticas.

- Establece planes de contingencia para las funciones criticas,
verificando periédicamente su funcionamiento.
-Mantieneuninventario actualizado de los recursos informéticos.
- Colabora con el CONTRATANTE a fin de facilitar la
interoperabilidad, capitalizar experiencias, aprovechar recursos.
- Mantiene a los controles electrénicos y fisicos de acceso en los
diferentes sitios de Iinspeccion.

- Supervisa la operacién del hardware y software relacionado con
las comunicaciones.

La EMPRESA seleccionard, empleard y entrenard suficiente
personal local para proveer un servicio de alta calidad en la
operacion de los escaneres. Las provisiones serdn tomadas para
cubrir las necesidades de vacaciones, enfermedad y entrenamiento
del personal.

Los empleados serén seleccionados localmente a través de una
campaiia de reclutamiento con entrevistas especificas y examenes
para asegurar que cada empleado tiene la educacién y cualidades
necesarias para la posicion esperada.

La EMPRESA est4d comprometida en respetar la legislacién laboral
local en términos de contrato de empleo, salarios, horas de trabajo,
feriados nacionales y condiciones de trabajo.

Todo el personal de la EMPRESA en los sitios de inspeccién
vestira uniformes apropiados y utilizard equipos personales de
proteccién adecuados a la funcién.

F. Mantenimiento

Enfoque general de mantenimiento

Desde que en 1991 Smiths Heimann desarrollara el primer
escaner derayos x de alta energia, dicha compaiiia ha definido los
parametros internacionales que hoy caracterizan a todo programa
de mantenimiento de este tipo de escéneres.

En la actualidad, el servicio de mantenimiento que se da a este
tipo de maquinas suele ser dividido en dos tipos de intervenciones
definidas por su capacidad de ser programadas o no:

-Mantenimiento preventivo: Sonlasactividadesde mantenimiento
llevadas a cabo a intervalos predeterminados, basados en un periodo
calendario o en las condiciones de uso del equipo. Estas acciones
buscan reducir la probabilidad de fallas del equipo a través de la
verificacién del deterioro sufrido por las piezas y componentes
del equipo sujetos a desgaste.

- Mantenimiento correctivo: Son lasactividades de mantenimiento
resultantes de la ocurrencia de fallas en el equipo.

A su vez, estas actividades de mantenimiento suelen dividirse en
funcién a su grado de complejidad técnica:

- Nivel 1 (N1) implica aquellas actividades de mantenimiento
rutinario (semanales o quincenales) que pueden ser realizadas por
laEMPRESA. Suelen consistir en la evaluacién del funcionamiento
del equipo y el reemplazo de consumibles y piezas basicas
desgastadas. Estas actividades de mantenimiento no requieren el
uso de herramientas, ni la necesidad de abrir el equipo.

- Nivel 2 (N2) implica aquel nivel de intervencién o actividades
de mantenimiento que deben ser realizadas por un Técnico
de Mantenimiento, previamente capacitado y certificado por
Smiths Detection. Ante una falla que no puede ser resuelta por la
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EMPRESA, corresponde al Técnico de Mantenimiento desplazarse
inmediatamente al Sitio para efectuar el diagndstico de la falla y
proceder a su reparacion inmediata. Este nivel de mantenimiento
comprende igualmente aquellas actividades de mantenimiento
preventivo que deben programarse cada mes o bimestre. Las
actividades de mantenimiento Nivel 2 implican el uso del software
de diagnéstico del sistema; el empleo de herramientas de prueba
(medidores de voltaje digitales, caudalimetros u osciloscopios,
etc), larealizacion de ajustes mecénicos; y el reemplazo de piezas
y componentes del equipo.

- Nivel 3 (N3) implicaaquel nivel de intervencién o actividadesde
mantenimiento que necesitan de la intervencién de un técnico de
mantenimiento de fabrica. Ante una falla que no puede ser resuelta
por el Tecnico de Mantenimiento en sitio, corresponde al Técnico
de Mantenimiento en Fabrica desplazarse al sitio de Operacion para
efectuar el diagnostico de la falla y proceder a su reparacion. Este
nivel de mantenimiento comprende igualmente aquellas actividades
de mantenimiento preventivo que deben programarse cada semestre
o cada afio. Las actividades de mantenimiento Nivel 3 suelen
implicar un grado de intervencién del software, componentes y
subsistemas protegidos por los derechos de propiedad intelectual
de Smiths Detection.

Adicionalmente a las actividades propias de mantenimiento,
Smiths Detection ha articulado otras actividades con la finalidad
de garantizar la méaxima disponibilidad de operacién de sus
escaneres: administracién del stock de repuestos y consumibles,
call center, diagndstico remoto, gerencia del proyecto, etc. Todo
ello se gestiona a través del Programa de Apoyo Logistico Integrado
(ILSP, por sus siglas en inglés), especialmente desarrollado por
Smiths Detection para llevar eficientemente las actividades de
mantenimiento de sus escaneres de rayos x de alta energia.

Para garantizar que las respuestas a fallas en los equipos que no
pueden ser resueltas en Sitio por el personal de mantenimiento de
la EMPRESA sean resueltas en el menor tiempo posible, Smiths
Detection a través de su representante local montara una oficina
local de mantenimiento y repuestos en Managua, ademas de contar
con el apoyo de su Centro Regional de Servicios al Cliente. En
éste ultimo centro laboran ingenieros altamente capacitados y
técnicos especializados en el mantenimiento y monitoreo de los
escéneres de rayos X de alta energia.

En el caso de este proyecto, el Centro Regional de Servicios al
Cliente de Smiths Detection con sede en Estados Unidos apoyara
directamente a los técnicos de mantenimiento locales. Este apoyo
serd dado en primera instancia a través de una linea de comunicacién
directa (Call Center) y, cuando un mantenimiento correctivo de
Nivel 3 sea necesario, a través del desplazamiento al Sitio de
Operacion de un Técnico de Mantenimiento del Centro Regional
de Smiths Detection.

Para el mantenimiento preventivo y correctivo, Smiths Detection
retiene el derecho de reemplazar cualquier componente que
sea considerado defectuoso por un componente técnica y
funcionalmente equivalente. Cualquier componente cambiado es
de propiedad de Smiths Detection (politica de cambio estandar).

Gestién de Repuestos

La solucién rapida a las fallas no solo depende del tiempo de
respuesta rdpida del personal encargado del mantenimiento. La
disponibilidad de repuestos juega un papel fundamental en la
materia.

La administracién de repuestos propuesta por Smiths Detection
gira en torno al manejo de 2 tipos de Stocks de repuestos:

El Stock de Repuestos en Sitio de Escaneo

Este toma en cuenta las piezas que no requieren condiciones
especiales de almacenamiento y que presentan unelevado nivel de
rotacién. Junto con el suministro de los equipos, Smiths Detection
proveera un Stock inicial de repuestos que conformaran el Stock
de Repuestos en Sitio. Conforme estos repuestos sean utilizados
en los mantenimientos preventivos o correctivos, estos seran
reemplazados inmediatamente por Smiths Detection.

El Stock de Repuestos en Fabrica

Los repuestos que no hacen parte del stock de Repuestos en Sitio
son por lo general piezas de muy bajo nivel de rotacién. Smiths
Detection las mantiene en sus bodegas y las puede remitir al Sitio
en el lapso de 3 dias habiles, sujeto a los limites impuestos por la
eventual necesidad de contar con licencia de exportaci6n.

No son considerados repuestos y por lo tanto no estén sujetos a la
cobertura de garantia los consumibles necesarios en la operacién
de los equipos, como son: gasolina, papel, toner de impresora,
disco zip, DVD, llave USB, grasa, liquido de enfriamiento,
escobillas, todo tipo de baterias, extintores de fuego, Walkie-
talkie, Calibracién de Radi6émetro, llantas, cobertura térmica del
acelerador, tratamiento anti-6xido y pintura, mantenimiento del
edificio, entre otros.

ANEXO V: ESPECIFICACIONES
Y REQUERIMIENTOS PARA LA
INSTALACION Y OPERACION DE LOS EQUIPOS

La configuracién Tipica del Sitio:

-Un bungalow técnico de 20 pies para acomodar el equipo
administrativo y operacional del operador. Este bungalow tiene que
ser instalado y puesto fuera de la zona de seguridad radiolégica,
pero se recomienda que se instale al lado (lado de la entrada /
salida preferible) con el fin de cumplir con la seguridad radiol6gica,
permitir el control operacional y ahorro de espacio.

-Juego de mallas perimetrales alrededor del sitio de definir
claramente lazonade seguridadradiolégicaydeevitarlacirculacién
dentro de esta mientras que el equipo emite rayos-X.

-Juego de seflalizacién para cumplimiento apropiado con las
regulaciones locales de seguridad y radiacién.
-Juegodeiluminaci6ndelsitio durante lashorasde trabajo nocturna.
-Un generador eléctrico diésel para respaldo del bungalow técnico
en caso de cortes de energia.

-Juego de barreras de acceso entrada / salida, asi como un medidor
de altura para controlar la entrada y salida de los camiones dentro
del tinel de escaneo.

-Juego de sefializacion en el piso para demarcacién del transito
del camién por el sitio y tinel de escaneo.

-Juego de barreras protectoras metélicas (o de concreto) fijadas al
piso paradelimitar la circulacién del camién porel tinel de escaneo.
-Juego de rieles metalicos de proteccién para control de
aproximacién y alineacién al tunel de escaneo de los camiones,
asi como, correspondiente captura del OCR.

-Area Pre & Post — escaneo con suficiente espacio para acomodar
tres camiones en espera de la autorizacién de entrada al tunel de
escaneo y espera de resultados de la INI.

-Teniendo en cuenta que el HCVM3528T es un poderoso equipo
de Rayos X y que existe restriccion de espacio disponible para el
proceso de escaneo, Smiths Detection recomienda la utilizacién
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de paredes de blindaje alrededor del sistema para reducir el tamaiio de seguridad radiolégica.
Estas paredes de blindaje pueden ser: paredes fijas de concreto, bloques re-ubicables de concreto o gaviones.

Ademads, ya que cada sitio tiene su propia configuracién, serd necesaria una adaptacion especifica para cumplir con la normativa local
de proteccién radiol6gica y las limitaciones, por lo tanto cada sitio tendrad su propio conjunto completo de planos desarrollados por
contratistas de Alvimer con el apoyo técnico y orientacién de Smiths Deteccién.

Las paredes re-ubicables de bloques de concreto deberan tener una densidad minima de 2350kg/m? y las siguientes especificaciones:
1. Lado del arco de deteccion:

-Altura de 3.5m

-Espesor de:

i. 50cm en el centro del tunel con una longitud de 4 metros.
ii. 30cm resto de la longitud de la pared (26m).

-Largo de 30m

-Dimensiones de la Base: 1.5 x 2.0m

2. Lado del Escaner M6vil:

-Altura de 3.5m

-Espesor de:

i. 20cm en el centro del tinel con una longitud de 8 metros.
ii. 10cm resto de la longitud de la pared (22m).

-Largo de 30m

-Dimensiones de la Base: 1.5 x 2.0m
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Especificaciones de 1a Superficie de Escaneo

El 4rea de escaneo se compone principalmente de tres secciones: el area de la seguridad radioldgica, tunel de escaneo (Zona 1) y é4rea de
transito del escaner (Zona 2). Debido al trafico pesado y carga en todo el sitio, Smiths Detection recomienda el uso de losa de hormigén
armado con una resistencia minima de 12kg/cm 2. Esta zona (zonas 1 y 2) debe tener las siguientes especificaciones

-Area 1:
i-Pendiente a lo Largo: £1%
ii-Pendiente a lo Ancho: +2%

-Area 2:

i. Pendiente a lo Largo: £0.5%
ii. Pendiente a lo Ancho: £2%

6465



07-08-14 LA GACETA - DIARIO OFICIAL 148
MARN SEFRETURCE DY el o
e .
A AASUFRIED TR R SR
el wos SRTED bt SRES G-
V‘..“.——l..-"- motte 2
ANEXO VI
BITACORA DE HORAS DE INACTIVIDAD OPERATIVA
ADUANA:
TIPO DE EQUIPO DE ESCANEO:
PERIODO DE EVALUACION:
FECHA Y HORA
FECHAYHORA | CANTIDAD FIRMA
o, | amICIODE | FINALIZACION | TOTALDE | SISTEMA | SUBSISTEMA %‘éﬁiﬁi‘gg DOCUMENTOS OPEC';GSOR Y SELLO FIRMAY SELLO
g e DEINACTIVIDAD | HORASDE | AFECTADO | AFECTADO Taraiia_ | ADIUNTOSSN [ Lo | OPERADOR | FUNCIONARIODGA
| vy dd-mm-yy hhomm:ss | INACTIVIDAD ALVIMER
hh:mm:ss
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
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